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当製品ࢆ安全ࡓࡲࠊ正し࠾ࡃ使いいࡵࡓࡃࡔࡓ必ࡎᮏྲྀ

扱ㄝ明書࠾ࢆㄞࡉࡔࡃࡳいࠋ誤ࡓࡗ使い方ࠊࡿࡍࢆ事故ࢆ

引ࡁ起࠾ࡍࡇそࡀࢀあࠋࡍࡲࡾ 
 ࠋいࡉࡔࡃ近接し࡚保Ꮡし࡚製品ࡎ必ࡶ後ࡓࡗ࡞ࡳㄞ࠾
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 ࡵࡌࡣ

機ࢀ土入ࠊࡣ扱ㄝ明書ྲྀࡢࡇ  ST」09B ࡋい࡚記載ࡘ注意事㡯ࡢ使用ୖ扱方法ྲྀࡢ

࡚あࡈࠋࡍࡲࡾ使用ࡢ前ࡣ必ྲྀࡢࡇࠊࡎ扱ㄝ明書ࢆ熟知࠾࡛ࡲࡿࡍㄞࠊୖࡢࡳṇࡋ

 ࠋいࡉࡔࡃ使用ࡈ状態࡛ࡢ最良ࡁࡔࡓ扱いྲྀ࠾ࡃ

 ࠋいࡉࡔࡃ࡚ࡋ近接し࡚保Ꮡ製品ࡎ必ࡶ後ࡓࡗ࡞ࡳㄞ࠾ 

 製品ࢆ㈚ࡣࡓࡲ譲渡ࡿࢀࡉ場合ྲྀࡢࡇࠊࡣ扱ㄝ明書ࢆ製品添付࠾࡚ࡋ渡ࡉࡔࡃࡋ

いࠋ 

 ࠋいࡉࡔࡃ注文ࡈ当社や㏿ࠊ場合ࡓࢀࡉ損傷ࡣࡓࡲ紛失ࢆ扱ㄝ明書ྲྀࡢࡇ 

ࡢそࠋࡍࡲࡾあࡀࡇ行うࢆ変更ࡢ使用部品ࠊᏳ全ୖࡣいࡿ品質࣭性能向ୖあࠊ࠾࡞ 

㝿ࠊࡣ本書ࡢ内容及ࡧ写真࣭イࣛࡢ࡞ࢺࢫ一部ࠊࡀ本製品一致࡞ࡋい場合ࡀあ

 ࠋいࡉࡔࡃ了承ࡈࠊ࡛ࡢࡍࡲࡾ

ࠊ店࠾ࡓࡋࡲࡁࡔࡓいࡆ㈙いୖ࠾ࠊࡽࡓࡋࡲいࡊࡈࡀࡇࡢࡁ気付࠾やࡇ࡞明ࡈ 

 ࠋいࡉࡔࡃ相談ࡈ特約店࣭販売店࣭ＪＡࡢࡃ近࠾ࡣࡓࡲ

   ༳付ࡢࡁୗ記ࠊࡣࢡ࣮࣐Ᏻ全ୖ特重要࡞㡯目࡛ࠊ࡛ࡢࡍ必࠾ࡎᏲࡉࡔࡃࡾいࠋ 

そࡢ警告文従わࡓࡗ࡞場合ࠊ死亡ࡣࡓࡲ重傷ࢆ負う༴険

性ࡀあࡿ物ࢆ示ࠋࡍࡲࡋ 

そࡢ警告文従わࡓࡗ࡞場合ࢆ࢞ࢣࠊ負う࠾そࡢࢀあࡶࡿ

 ࠋࡍࡲࡋ示ࢆࡢ

作業安全ࠕࢺイン࣏ࡢᏳ全ୖࠊࡵࡓࡃࡔࡓい࡚ࡋ作業Ᏻ全ࡣ扱ㄝ明書ྲྀࡢࡇ 

 ࠋいࡉࡔࡃࡳㄞ࠾ࡎ必使用前ࡈࠋࡍࡲࡾあ࡚ࡋ記載ࢆࠖࡵࡓࡿࡍࢆ

 
 
 
 

 

土入ࢀ機 ８９」09B  ࢆ

 ࠋࡍࡲいࡊࡈうࡀࡾあࠊࡁࡔࡓいࡆ㈙いୖ࠾

警告 

注意 
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1. 安全作業ࡵࡓࡿࡍࢆ 
 ࠊい࡞ࡽᏲࢆ注意事㡯ࡿい࡚ࢀࡉ記載ࡇࡇ
死亡ࢆ含ࡴ㞀害や事故ࠊ機械ࡢ破損ࡀ生࠾ࡿࡌそࡀࢀあࠋࡍࡲࡾ 

 
 

 
 

 
 

 
 

 
 
 
 
 

  電機部品࣭ࢆࢻ࣮ࢥ必ࡎ点検ࡿࡍ 

配線ࡀࢻ࣮ࢥࡢ部品接触࡚ࡋい࡞いࠊ被覆ࢀࡀࡣࡢや 

接触部ࡢゆ࡞ࡀࡳࡿいࢆ毎日作業前点検ࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ 

࠙Ᏺ࡞ࡽいࠚ 
 ࠋࡍࡲࡾあࡀࢀそ࠾ࡍࡇ起ࢆ火災事故ࠊ࡚ࡋࢺョ࣮ࢩ

   警告 

  子供ࢆ近࡙࡞ࡅい 

子供ࡣ充ศ注意ࠊࡋ近࡙࡞ࡅいࡼうࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ 

࠙Ᏺ࡞ࡽいࠚ 
㞀害事故ࢆ引ࡁ起࠾ࡍࡇそࡀࢀあࠋࡍࡲࡾ 

   警告 

  ࡓࢀ手࡛差込ࣉࡳラࢆࢢ差込ࡾࡔࢇ抜いࡾࡓし࡞い 

࠙Ᏺ࡞ࡽいࠚ 
感電事故࠾ࡢそࡀࢀあࠋࡍࡲࡾ 

   警告 

  㸰人以上࡛作業ࡿࡍࢆ時ࠊࡣ 

 ࡿࡍ始動ࢆ機械ࡽࡀ࡞合ᅗし互い࠾

࠙Ᏺ࡞ࡽいࠚ 
思わࡠ事故ࡀࡇࡿ࡞あࠋࡍࡲࡾ 

   警告 
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  点検࣭整備時ࡣ必ࡎ電源ࢆ 

 ࡃ抜ࢆࢢラࣉࡳ差込ࠊしOFFࠖࠕ

点検࣭整備ࠊࡣ必ࡎ電源ࢫイッࠕࢆࢳOFFࠖࠊࡋ 

差込ࢆࢢࣛࣉࡳ抜い࡚ࡽ行ࡉࡔࡃ࡚ࡗいࠋ 

࠙Ᏺ࡞ࡽいࠚ 
思わࡠ事故ࢆ引ࡁ起࠾ࡍࡇそࡀࢀあࠋࡍࡲࡾ 

   警告 

 い࡞作業しࡣ時࡞ࢇࡇ  

 過労࣭病気࣭薬物ࡢ影響ࠊそࡢࡢ理由ࡾࡼ作業集中 
 ࠋࡁい࡞ࡁ࡛

 酒ࢆ飲ࠋࡁࡔࢇ 
 妊娠࡚ࡋいࠋࡁࡿ 
 18 才未満ࡢ人ࠋ 

   注意 

  使用前ྲྀ扱ㄝ明書ࢆ必ࡎㄞࡴ 

使用前ྲྀ扱ㄝ明書ࡃࡼࢆㄞࠊ࡛ࢇᏳ全࡛ṇࡋい作業࡚ࡋࢆ 

 ࠋいࡉࡔࡃ

࠙Ᏺ࡞ࡽいࠚ 
傷害事故や機械ࡢ破損ࢆ引ࡁ起ࠋࡍࡲࡋࡇ 

   注意 

  作業適しࡓ服装ࡿࡍࢆ 

 ࠋࡍ禁Ṇ࡛ࡣࣝ࢜ࢱ腰࣭ࡁ首巻࣭ࡁࡲࡕࡣ

作業適ࡔࠊࡓࡋぶࡢࡁࡘ無い服装ࡉࡔࡃ࡚ࡋࢆいࠋ 

࠙Ᏺ࡞ࡽいࠚ 

機械巻ࡁ込࠾ࡿࡍࡾࡓࢀࡲそࡀࢀあࠋࡍࡲࡾ 

   注意 

  点検࣭整備ࢆ行う 

機械ࢆ使用ࡿࡍ前後ࡣ必ࡎ点検࣭整備ࡉࡔࡃ࡚ࡋࢆいࠋ 

࠙Ᏺ࡞ࡽいࠚ 
事故࣭ࠊ࢞ࢣ機械ࡢ故㞀࠾ࡃࡡࡲࢆそࡀࢀあࠋࡍࡲࡾ 

   注意 
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  電源ࡣ単相交流㸯㸮㸮Ｖ専用ࢥンセンࢺ接続ࡿࡍ 

 ࠋいࡉࡔࡃࡵや࠾ࡣ足配線ࢥࢱࠊࡓࡲ

࠙Ᏺ࡞ࡽいࠚ 
火災事故ࡢ原因ࠋࡍࡲࡾ࡞ 

   注意 

  作業中停電しࡓ場合ࠊࡣ必ࡎ電源スイッࢳ 

 ࡿ切ࢆ  

࠙Ᏺ࡞ࡽいࠚ 
通電時ࠊ急ࡲわࠊࡋࡔࡾ思わࡠ傷害事故ࢆ起ࠋࡍࡲࡋࡇ 

   注意 

  作業ࢆ中断࣭終了しࡓ場合ࠊࡣ 

必ࡎ電源ࠕࢆOFFࠖࡿࡍ 

࠙Ᏺ࡞ࡽいࠚ 
 ࠋࡍࡲࡾあࡀࡇࡿ࡞原因ࡢ火災ࠊ࡚ࡋࢺョ࣮ࢩ

   注意 

 ࡿࡅ付ྲྀࡎ必ࡣバ࣮類࢝  

点検࣭整備ࡾྲྀ࡛࡞外࣮ࣂ࢝ࡓࡋ類ࠊࡣ必ྲྀࡎ付࡚ࡅ 

 ࠋいࡉࡔࡃ

࠙Ᏺ࡞ࡽいࠚ 

機械巻ࡁ込ࠊ࡚ࢀࡲ傷害事故ࢆ引ࡁ起࠾ࡍࡇそࡀࢀあࠋࡍࡲࡾ 

   注意 

  機械ࢆ人貸ࡍ時ྲྀࠊࡣ扱い方法ࢆ 

ㄝ明ࡿࡍ 

ྲྀ扱い方法ࡃࡼࢆㄝ明ࠊࡋ使用前ྲྀࠕ扱ㄝ明書ࠖࢆ必ࡎ 

ㄞࡼࡴう指ᑟࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ 

࠙Ᏺ࡞ࡽいࠚ 
傷害事故やࠊ機械ࡢ破損࠾ࡃࡡࡲࢆそࡀࢀあࠋࡍࡲࡾ 

   注意 
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  機械ࡢ改造ࢆし࡞い 

純ṇ部品や指定以外ࡢアࢱッ࣓ࢳンྲྀࢆࢺ付࡞ࡅい࡛ࡉࡔࡃいࠋ 

 ࠋいࡉࡔࡃい࡛࡞ࡋࡣ改造ࠊࡓࡲ

࠙Ᏺ࡞ࡽいࠚ 
事故࣭ࠊ࢞ࢣ機械ࡢ故㞀࠾ࡃࡡࡲࢆそࡀࢀあࠋࡍࡲࡾ 

   注意 

  後始ᮎࢆ忘ࡿࡍࡎࢀ 

長時間使用࡞ࡋい時ࠊࡣ差込ࢥࢆࢢࣛࣉࡳンセンࡽࢺ 

抜い࡚ࡉࡔࡃいࠋ 

࠙Ᏺ࡞ࡽいࠚ 
火災事故やࠊ感電故㞀࠾ࡃࡡࡲࢆそࡀࢀあࠋࡍࡲࡾ 

   注意 

  電機部品ࡣ絶対水࡞ࡅࢆい 

࠙Ᏺ࡞ࡽいࠚ 
事故࣭ࠊ࢞ࢣ機械ࡢ故㞀࠾ࡃࡡࡲࢆそࡀࢀあࠋࡍࡲࡾ 

 

   注意 
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「. 安全銘板ࡢ貼ࡾ付ࡅ位置 
Ᏻ全作業࡚ࡋࢆいࡵࡓࡃࡔࡓᏳ全銘板ࡢ貼ࡾ付ࡅ位置ࢆ示ࠋࡍ࡛ࡢࡶࡓࡋ 
Ᏻ全銘板ࡣ常汚ࢀや破損࡞ࡢいࡼう保ࡋࡶࠊࡕ破損࣭紛失ࡓࡋ場合ࠊࡣ新ࡋい物

 ࠋいࡉࡔࡃ࡚ࡋ直ࡾ貼
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
紛失ࡣࡓࡲ破損ࡓࢀࡉ場合ࠊࡣ当社ୗ記ࡢ表ࢆ参考ࡈ注文ࡉࡔࡃいࠋ 
 

No 部品番号 部品ྡ称 

㸦1㸧 00992㸫40130 注意ࣛベࣝ CL-10 

㸦2㸧 00992㸫40040 注意ࣛベࣝ CL-3 

㸦3㸧 00992㸫40340 注意ࣛベࣝ CL-20 
 
 
 
 

」. ᮏ製品ࡢ使用目的ࡘい࡚ 
本製品ࠊࡣ育苗箱ࡢ土入ࢀ作業機ࡈ࡚ࡋ使用ࡉࡔࡃいࠋ 
目的以外ࡢ作業や改造ࠊࡣ࡞決࡞ࡋ࡚ࡋい࡛ࡉࡔࡃいࠋ 

 

(1) (2) (3) 
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4. 各部ࡢ名称 
 

     

       

片寄ࡾ防Ṇ板  土入࣍ࢀッ࣮ࣃ 

 駆動部 

      

 

回転ࢩࣛࣈ 

 

 

        

       補助࣮ࣞࣝ 

 

         

 

 

駆動補助࣮ࣞࣝ 

 

 

土ཷࡅ 

 ࣮ࢱࢫࣕ࢟

 

 

          

5.  様      
 

 

 

 

 

 

 

 

 

型 式       ST309B 

機 体 寸 法 

全 長 2,980mm㸦格納時 1,740mm㸧 

全 幅 520mm 
全 高 1,080mm 

重 量       45kg 
動 力       30W㸦DC  㸧࣮ࢱ࣮ࣔࢫࣞࢩࣛࣈ

  容量 50࣮ࣃッ࣍

床 土 量 2.4～4.0 㸭箱㸦15～25mm 厚㸧 

土 均ࡋ方 法       回転ࢩࣛࣈ 

搬 送 能 力 100～300 箱/時㸦無段階調節㸧 
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6. 組 立 要 領 
6 . 1 脚ࡢ組立 

 
折࡚ࢀࡲࡓࡓࡾいࡿ脚ࢆ立࡚࡚ࢺࣝ࣎ࣈࣀࠊ㸦M8×16㸧

 ࠋいࡉࡔࡃ࡚ࡋ固定ࡾࡗࡋ࡛
 
 
 
 
 

 
 

 組立ࡢ駆動補助࣮ࣞࣝ手ࡗྲྀ 2 . 6

 
V ベࣝࡀࢺ付い࡚いࡿ方ࡗྲྀ手駆動補助࣮ࣞࣝࢆ組付ࠋࡍࡲࡅ 

 
ձ ྲྀࡗ手ࢆ右図ࡼࡢう組付ࡉࡔࡃ࡚ࡅいࠋ 

  
 
 

V ベࣝࢺ 
 

 手ࡗྲྀ
 

ղ V ベ࣮࣮ࣝࣜࣉࢆࢺ掛࡚ࡅ組付ࠊࡅR  ࠋいࡉࡔࡃ࡚ࡋ固定うࡼい࡞ࡅン࡛抜ࣆ
ճ 調節࡛ࢪࢿ駆動補助࣮ࣞࣝࡢ水平ࢆ調節ࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
   

6㸬3 補助࣮ࣞࣝࡢ組立 
 
補助࣮ࣞࣝࢆ連結ࠊࡋR 固定うࡼい࡞ࡅン࡛抜ࣆ

 ࠋいࡉࡔࡃ࡚ࡋ
外ࢆ安全上補助࣮ࣞࣝࠊࡣ時ࡿࡍ移動ࢆᮏ機ࠊ࠾࡞

し࡚ࡉࡔࡃいࠋ 

 
 
 

 
 
 
 

 ࢺࣝ࣎ࣈࣀ
㸦M8×16) 

補助࣮ࣞࣝ 

R  ンࣆ

駆動補助࣮ࣞࣝ 

V ベࣝࢺ 

R  ンࣆ

 ࢪࢿ手 調節ࡗྲྀ
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6 . 4  シ࣮ࢺ用 S Ꮠࣇッࡢࢡ組立 

  
土ཷࢆࢺ࣮ࢩࡅ引ࡗ掛ࡢࡵࡓࡿࡅS字ࣇッࣞࢆࢡ

࣮ࣝ部組付ࠋࡍࡲࡅ 
ࡁ欠ࡾษ穴ࡢ࣮ࣝࣞࡣい方࡞ࡀ࣮ࣂ࣮࢝ࣝࣞ

ࠊࣞ所ࡿあࡀ ࣮ࣂ࣮࢝ࣝࣞࡣ方ࡿあࡀ࣮ࣂ࣮࢝ࣝ

 ࠋࡍࡲࡅ掛ࡗ引長穴ࡢ
 

   ࡾあ      ࡋ࡞ ࣮ࣂ࣮࢝ࣝࣞ

 

S字ࣇッࡣࢡᑠࡉい輪ࡢ方࣮ࣝࣞࢆ部引ࡗ掛ࡅ

 ࠋいࡉࡔࡃ࡚

ࡢୗ記ࡵࡓࡢ防Ṇࢀ外ࠊࡣい方࡞ࡀ࣮ࣂ࣮࢝ࣝࣞ

手㡰࡛組付ࡉࡔࡃ࡚ࡅいࠋ 

ձ S 字ࣇッࡢࢡ大ࡁい輪࡚ࡋୖࢆ右図ࡼࡢう

 ࠋࡍࡲࡳ差込穴ࡢ࣮ࣝࣞࢆい輪ࡉᑠ
ղ S 字ࣇッࡾࡃࡗࡦࢆࢡ返࡚ࡋ穴通ࡔࡃ࡚ࡋ

 ࠋいࡉ
 
S 字ࣇッࢡ 
 

         
 ࡾあ࣮ࣂ࣮࢝ࣝࣞ         断面࣮ࣝࣞ        ࡋ࡞࣮ࣂ࣮࢝ࣝࣞ

 

 

6 . 5  土ཷࡅシ࣮ࡢࢺ組立 

  
土入࣍ࢀッࡢ࣮ࣃୗ組付ࠋࡍࡲࡅ 
土ཷࢺ࣮ࢩࡅあࡿ穴ࢆS字ࣇッࢡ引ࡗ掛࡚ࡅ

ࡢࡍࡲࡾ࠾い࡚ࡘࡀ矢༳ࢺ࣮ࢩࡅ土ཷࠋいࡉࡔࡃ

 ࠋいࡉࡔࡃ࡚ࡏ合わ進行方向ࡢ育苗箱ࠊ࡛
㸦ྲྀ付ࡅ場所4ࠕࡣ.各部ྡࡢ称ࠖࢆ参照ࡉࡔࡃい㸧 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ձ 

ղ 

ᑠࡉい輪 ᑠࡉい輪 
 ࣮ࣂ࣮࢝ࣝࣞ

土ཷࢺ࣮ࢩࡅ 
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調節ࢺࣝ࣎ 調節࣮ࣂ 

ࣟッࢻ 

回転ࢩࣛࣈ 

 0ࠖࠕ࣐࢟ࢫ

刻༳ 

7. 各部ࡢ調整 
 

調節࣓ࡣインスイッࢆࢳ切ࠊࡾ電源ࣉラࢥࢆࢢンセンࡽࢺ抜い

࡚行ࡉࡔࡃ࡚ࡗいࠋ回転部巻ࡁ込ࠊ࡞ࡿࢀࡲ傷害事故ࢆ引ࡁ

起ࡍࡇ恐ࡀࢀあࠋࡍࡲࡾ 

 

7 . 1   回転ࣈラシࡢ調節 
 

育苗箱ࡢ種類࡚ࡗࡼ箱ࡢ高ࡀࡉ異ࡈࠋࡍࡲࡾ࡞使用ࡿ࡞箱合わࡉࡔࡃ࡚ࡏいࠋ 
 
㸦㸯㸧 調節ࡀ࣮ࣂ回転ࢱࢫࢩࣛࣈン0ࠖࠕࡢࢻ

ࡉࡔࡃ࡚ࡋ確認ࢆࡇࡿあ位置ࡢ

いࠋ 
㸦㸰㸧 育苗箱ୖࡢ面回転࣐࢟ࢫࡢࢩࣛࣈ

合࡛ࢺࣝ࣎調節うࡼࡿ࡞0ࠖࠕࡀ

わࡉࡔࡃ࡚ࡏいࠋ 
側板ࡢ刻༳(35,41)ࡢࡘ୕ࡢ点ࡣ育苗

箱ࡢ高ࢆࡉ表࡚ࡋいࠋ୕ࡍࡲ 間隔ࡢࡘ

ࡣ 3mm ୖࢺッࣟ目Ᏻࢆ刻༳ࠋࡍ࡛

面ࢆ合わࡉࡔࡃ࡚ࡏいࠊ࠾࡞ࠋ出荷時

ࡉ点(育苗箱高ࡢ中央ࡣ 38mm)合わ

 ࠋࡍࡲࡾあ࡚ࡏ
㸦㸱㸧 調節ࢆ࣮ࣂ移動࠾࡚ࡋ好ࢺ࢟࢝ࡢࡳ

ࣜ量合わࡉࡔࡃ࡚ࡏいࠋ 
  
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

警告 

回転ࢩࣛࣈ 

調節ࢺࣝ࣎ 調節࣮ࣂ 調節ࢺࣝ࣎ 

 位置ࡢ0ࠖࠕ

15 12 7 10 
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7 . 2   スࡾྲྀ࣑装置㸦前㸧ࡢ調節 
 

育苗箱ࡢ前側ࡢ隅ࡿྲྀࢆ装置࡛ࠋࡍ箱ࡢ種類࡚ࡗࡼ高ࡀࡉ異ࡈࠋࡍࡲࡾ࡞使用

 ࠋいࡉࡔࡃ࡚ࡏ合わ育苗箱ࡿࡍ
㸦㸯㸧 高ࡉ調節金具ࡢ一番高い所࣑ࢫ押ࡋ金具ࡢ調節ࡀࢺࣝ࣎乗࡚ࡗいࢆࡇࡿ確認

 ࠋいࡉࡔࡃ࡚ࡋ
㸦㸰㸧 育苗箱ୖࡢ面࣑ࢫ押ࡋ金具ࡢඛ端ࡼࡿ࡞0ࠖࠕࡀ࣐࢟ࢫࡢう調節࡛ࢺࣝ࣎

合わࡉࡔࡃ࡚ࡏいࠋ 
㸦㸱㸧 ࣜࢺ࢟࢝調節ᗙࢆ回7ࠕࡍmm 10mmࠕࠊࠖ ࠊࢀࡉࢺセッࡾࡁ12mmࠖࠕࠊࠖ

解除15ࠕࡿࡍmmࠖࠋࡍࡲࡾ࡞ࡾࡁ 
㸦㸲㸧 箱࢞イࢆࢻ調節࡛ࢺࣝ࣎育苗箱合わ࣑ࢫࠊࡏ

押ࡋ金具ࡀ箱ࡢ中入ࡼࡿう調節ࡔࡃ࡚ࡋ

 ࠋいࡉ
 

 
 
 
 
 
 
 
 

 ࡾ張ࡢࢺンベアベࣝࢥ   3 . 7
 

うࡼࡿࡍࣉッࣜࢫࡳ緩ࡀࢺンベアベࣝࢥ

ࢆࢺッࢼ六角ࡢ金具ࡾ張ࢺベࣝࠊࡣ場合࡞

緩ࠊ࡚ࡵ赤いࢼࣈࣀッ࡛ࢺ片側約 6ずざ ࡽࡃ

い左右ྠࡼࡌう張ࡉࡔࡃ࡚ࡗいࠋ 

 
㸦注意㸧張ࡾ過ࡂ注意し࡚ࡉࡔࡃいࠋ 

 
 
 

 
 
 

7 . 4   床土量ࡢ調節 
 
土入ࢀ量ࡢ調節ࡣ土入࣍ࢀッ࣮ࣃṇ面

ࡃ࡚ࡋ調節࡚ࣝࢻンࣁ調節ࡿい࡚いࡘ

回方㸦右㸧ࡢ増ࠖࠕࢆࣝࢻンࣁࠋいࡉࡔ

方㸦左㸧ࡢ減ࠖࠕࠊࡾ࡞ࡃ多ࡀ量ࡢ土ࠊࡍ

 ࠋࡍࡲࡾ࡞ࡃ࡞少ࡍ回
 
 
 
 
 

 
 

調節࣑ࢫ ࢺࣝ࣎押ࡋ金具 

苗箱ୖ面 

箱࢞イࢻ 

調節ࢺࣝ࣎ 

 調節ᗙࣜࢺ࢟࢝

調節ࣁンࣝࢻ 

少ࡿ࡞ࡃ࡞ 

多ࡿ࡞ࡃ 

 ࢺッࢼࣈࣀ

六角ࢼッࢺ 

 ࢺンベアベࣝࢥ
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7 . 5   反射板ࡢ調節 
 

反射板࡛落ࡿࡕ土ࡢ幅ࢆ調節࡛ࠋࡍࡲࡁ六角

ࡔࡃ࡚ࡋ調節ࢆ角ᗘࡢࢻイ࢞ࠊ࡚ࡵ緩ࢆࢺࣝ࣎

 ࠋいࡉ
 
 
 
 

7 . 6   搬送㏿度ࡢ調節 
 
㸦㸯㸧 搬送㏿ᗘࡢ調節ࡣ駆動部あࢲࡿイ࡛ࣖࣝ行

いࠋࡍࡲ 
㸦㸰㸧 表示部ࡢ数字ࡀ搬送࣮ࣔࡢ࣮ࢱ回転数ࡾ࡞

  ࠋいࡉࡔࡃ࡚ࡋ調節参考ࢆୗ表ࠋࡍࡲ
㸦注意㸧育苗箱ࡢ長ࡉや培土ࡢ種類ࠊ床土量等ࡢ

要因ࡾࡼ搬送㏿度ࡣ異ࠋࡍࡲࡾ࡞実能力

 ࠋいࡉࡔࡃ使い࠾し࡚目安ࡃ࡞ࡣ࡛

 

表示 10.00 15.00 18.00 20.00 30.00 

搬送㏿ᗘ㸦箱/時㸧 100 150 180 200 300 

 
表示ࢆ 10 倍ࡓࡋ値ࠊࡀ搬送㏿ᗘࡢ目Ᏻࠋࡍࡲࡾ࡞ 
㸦例㸧表示 20.00 × 10 ≒ 搬送㏿ᗘ 200 箱/時 
 

㸦㸱㸧 搬送㏿ᗘࢆ調節ࡋ終わࢲࠊࡽࡓࡋࡲࡾイࣖࣝࢆ押ࡉࡔࡃ࡚ࡋいࢲࠋイࣖࣝࢆ押ࡉ

 ࠋࡍࡲいࡲࡋ࡚ࡗ戻状態ࡢ調節前ࡁࡓࢀษࡀ電源ࠊい࡞
 
㸦注意㸧表示部ࢲࡣイࣖࣝ以外決し࡚操作し࡞い࡛ࡉࡔࡃいࡀ࣮ࢱ࣮ࣔࠋ不具合ࢆ起ࡇ

 ࠋࡍࡲࡾあࡀ可能性ࡍ

 

7 . 7   キࣕスࡢ࣮ࢱ使い方 

 
㸦㸯㸧 ࡣ࣮ࢱࢫࣕ࢟本機ࢆ移動ࡁࡿࡍ使用ࡲࡋ

 ࠋいࡉࡔࡃ࡚ࡋ解除ࡎ必ࡣࡁࡢ作業ࠋࡍ
㸦㸰㸧 ࣮ࢱࢫࣕ࢟側࣮ࣝࣞࡢ部ࢆ持࡚ࡗ本機ࢆ持ࡕ

うࡼࡢ絵ࠊ࡚ࡏࡉ回転ࢆ࣮ࢱࢫࣕ࢟ࠋࡍࡲࡆୖ

 ࠋいࡉࡔࡃ࡚ࡋうࡼࡿ乗ࡀ本機車輪
㸦㸱㸧 ࣞ  ࠋいࡉࡔࡃ࡚ࡋ移動࡚ࡗ持ࢆ一端ࡢ࣮ࣝ
 

ᮏ機ࡢ移動及び格納時ࠊࡣ安全

上補助࣮ࣞࣝࡾྲྀࢆ外し࡚ࡃ

 ࠋいࡉࡔ

 
 
 
 
 

表示部     ࣒࣮ࣗࣜ࣎ 

注意 ࣮ࢱࢫࣕ࢟ 

 板ࢻイ࢞
 
六角ࢺࣝ࣎ 
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 方ࡅ付ࡾྲྀࡢࣉ࣮࣒ࣟࢦ付ࢡッࣇ   8 . 7

 
㸦㸯㸧 出口側ࡢ補助࣮ࣞࣝࢆ折ࡔࢇࡓࡓࡾ時ࠊ倒ࢀ

 ࠋࡍ物࡛ࡿࡍうࡼい࡞
㸦㸰㸧 補助࣍ッࢆ࣮ࣃセッࡲࡲࡓࡋࢺ補助࣮ࣞࣝࢆ

折ࡉࡔࡃ࡛ࢇࡓࡓࡾいࠋ 
㸦㸱㸧 絵ࡼࡢうࣇࠕッࢡ付ࣉ࣮࣒ࣟࢦ 補助࣮ࣞࠖࢆ

ࢺッࢼࣈࣀࡢ࣮ࣃッ࣍補助ࢺࣇࣕࢩࡢࣝ

引ࡗ掛ࡉࡔࡃ࡚ࡅいࠋ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 ࢺッࢼࣈࣀ

 ࣉ࣮࣒ࣟࢦ付ࢡッࣇ

 ࢺࣇࣕࢩ
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8. 運転及び操作 
 

8 . 1   運転前ࡢ準備 

  
㸦㸯㸧 土ࡢ処理 

࣭ 床土使用ࡿࡍ土5ࠕࡣmm 目ࠖࣝࣇࡢイࢆ通ࢆࡢࡶࡓࡋ使用ࠊࡋ床土ࡢ水ศ

ࡋ程度ࡿࢀ崩ࡄࡍࡿ指࡛触ࠊࡾࡲࡓ時ࡓ開い࡚ࡗ握ࡃࡿ片手࡛ࠊࡣ

 ࠋいࡉࡔࡃ࡚

࣭ 水ศࡢ多い土ࣜࣈࠊࡣッࢪ㸦土࣍ࡀッࡽ࣮ࣃ出࡚࡞ࡇいࡇ㸧ࡢ原因ࡿ࡞

 ࠋいࡉࡔࡃ࡚ࡋ注意特ࠊ࡛ࡢ

㸦㸰㸧 本機ࡢ設置 

平࡞ࡽ場所ࢆ選びࠊ全体ࡀ水平ࡼࡿ࡞う脚ࡢ高ࡉ調節ボ࡛ࣝࢺ調節ࡔࡃ࡚ࡋ

 ࠋいࡉ
㸦注意㸧設置ࡀ悪い苗箱ࡀ片寄ࠕࠊࡾ播種࣒ࣛ 場合ࡿ࡞原因ࡢ等࣒ࠖࣛ潅水ࠕࠊࠖ

 ࠋいࡉࡔࡃ࡚ࡋ注意特ࠊ࡛ࡢࡿあࡶ

㸦㸱㸧 育苗箱 

࣭ 育苗箱ࡌྠࡅࡔࡿࡁ࡛ࡣ種類ࠕࠊ࡛ࡢࡶࡢソࣜ ࣞࢪࢿࠕࠊࠖ ࡚ࡋ使用ࢆい箱࡞ࡢࠖ

 ࠋいࡉࡔࡃ

࣭ 育苗箱ࡢ種類࡞࡛ࡢࡶࡌྠࡀい場合ࠊࡣ箱ࡢ高࡛ࡉ選別ࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ㸦箱ࡢ高

 㸧ࡍ必要࡛ࡀ再調整ࡢᮏ機ࡿ࡞異ࡀࡉ

 

8 . 2   運転 

  
注㸧電源電圧ࡣＡＣ㸯㸮㸮Ｖみ５Ｖࢆ安定供給し࡚ࡉࡔࡃいࠋ 

適切࡞電源࡛࡞いࠊ故障や動作不良ࡢ原因ࠋࡍࡲࡾ࡞ 

 
○ 各部ࡢ操作 
 
㸦㸯㸧 ࠕセンࢧ ࡚ࡋ差ࡀࢢࣛࣉ短絡ࠊࢺンセンࢥࠖ

あࢆࡇࡿ確認ࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ 
㸦㸰㸧 駆動部ࡽ出࡚いࡿ短いࠕࢆࢢࣛࣉࢻ࣮ࢥ搬

送ࠖࢥンセンࢺ差ࡋ込ࡉࡔࡃ࡛ࢇいࠋ 
㸦㸱㸧 ࢫイッࠕࡀࢳOFF࡚ࠖࡗ࡞いࢆࡢࡿ確認ࡋ

ࡿ出࡚いࡽ駆動部ࠊࡽ࡚ 5ｍࡢ電源ࢻ࣮ࢥ

ࢆ AC100V  ࠋいࡉࡔࡃ࡛ࢇ込ࡋ差電源ࡢ
㸦㸲㸧 ࢫイッࠕࢆࢳONࠖࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ搬送࣒ࢦ

 ࠋࡍࡲࡾ回ࡀࢩࣛࣈ回転ࠊ࣮࣮ࣛࣟ
㸦㸳㸧 土入࣍ࢀッࢆ࣮ࣂࣞࡢ࣮ࣃ入ࡉࡔࡃ࡚ࢀいࠋ土

 ࠋࡍࡲࡁ࡛ࢀ土入ࡕ落ࡀ
㸦㸴㸧 ࢫイッࠕࢆࢳOFFࠖࠊࡿࡍ全࡚ࡀ停Ṇࡋ

 ࠋࡍࡲ
 
 
 
 
 
 
 

電源ࢻ࣮ࢥ 
    AC100V 電源 

短絡ࢢࣛࣉ

差ࡋ位置 

搬送ࢢࣛࣉ 
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○ 作業方法 
㸦㸯㸧 各部ࢫイッࠕࢆࢳOFFࠖࠊࡋ土入࣍ࢀッ࣮ࣃ土ࢆ溜ࡉࡔࡃ࡚ࡵいࠋ 
㸦㸰㸧 ࣓ インࢫイッࠕࢆࢳONࠖࠊࡋ土入ࢀ機ࡢ入口育苗箱ࢆ置い࡚ࡉࡔࡃいࠋ 

※ඛ頭ࡢ育苗箱ࡢඛ端ࡣ土ࡀ少࡞いࠊ࡛ࡢඛ頭ࡢ育苗箱ࡣඛඛ端ࡳࡢ土ࢆ入ࢀ

 ࠋࡍࡲࡁ࡛ࢀ床土入いࢀࡁࡃ࠾࡚
㸦㸱㸧 育苗箱ࡀ作業地点接近ࠕࢆ࣮ࣂࣞࠊࡽࡓࡋ入ࠖࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ 
㸦㸲㸧 休憩ࡿࡍ場合や終了時࣓ࡣインࢫイッࠕࢆࢳOFFࠖࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ 
 

8 . 3   運転時ࡢ注意 

  
㸦㸯㸧 育苗箱ࡢ入ࢀ方 

 育苗箱ࢆ播種機ࡢ入口置いࠊࡽࡓ前ࡢ育苗箱ࡼࡅࡘࡗࡃう後ࡽࢁ育苗

箱ࢆ押࡞ࡉい࡛ࡉࡔࡃいࠋ搬送ࢳェ࣮ンࡀ緩ࠊࡵࡓࡴ余計隙間ࡀ開ࠋࡍࡲࡁୗ

図ࡢ位置育苗箱ࢆ置ࡃ自動࡛間ࡀ詰ࠋࡍࡲࡾࡲ 

 

隙間 」0mm  育苗箱中央 

 

 
 

㸦㸰㸧 ࢥࣞࣇン 

㸧ࢢッࣂࢼンテࢥࣝࣈࢩ࢟ࣞࣇン㸦ࢥࣞࣇ 

ࢆ土供給࡚ࡋ設置直ୖ࣮ࣃッ࣍ࢀ土入ࢆ

行う場合ࠊࡣୗ部排出口ࢆ紐等࡛絞ࡈ࡚ࡗ使

用ࡉࡔࡃいࠋ土ࡢ荷重ࢥࡀンベアベࣝࢺ

ࡉ繰出ࡀ土ࠊࡋࡇ起ࢆࣉッࣜࢫࡿࡂ過ࡾ

 ࠋࡍࡲࡾ࡞ࡃ࡞ࢀ

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
絞ࡿ 

 ンࢥࣞࣇ

土入࣍ࢀッ࣮ࣃ 
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9. 関連商品ࡢ連結 
 

9 . 1   播種機ࡢ連結࣭運転 
 

㸦㸯㸧 本機ࡢ補助࣮ࣞࣝࡾྲྀࢆ外ࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ 
㸦㸰㸧 播種機ࡢ入口補助࣮࣭ࣞࣝ補助࣮࣮࣭ࣟࣛ延長ࢫテ࣮ࡀ組付࡚ࡅあࡿ場合ྲྀࡣ

 ࠋいࡉࡔࡃ࡚ࡋ外ࡾ
㸦㸱㸧 本機ࡢ出口播種機ࡢ入口ࢆ合わ࡚ࡏ平ࡽ

並࡚置い࡚ࡉࡔࡃいࠋ 
㸦㸲㸧 本機播種機ୖ࣮ࣝࣞࡢ面ࡢ高ࡀࡉ揃うࡼう

 ࠋいࡉࡔࡃ࡚ࡋ調節࡛ࢺ調節ボࣝࡉ高ࡢ脚ࠊ
㸦㸳㸧 本機ࠕࡢセンࢥࠖࢧンセンࠊࢺ短絡ࡀࢢࣛࣉ

差࡚ࡋあࢆࡇࡿ確認ࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ 
㸦㸴㸧 本機ࡢ駆動部ࡽ出࡚いࡿ短いࢢࣛࣉࢻ࣮ࢥ

中ࡢ付属ࠊ抜い࡚ࡽࢺンセンࢥ搬送ࠖࠕࠊࢆ

間ࢆࢻ࣮ࢥ利用࡚ࡋ播種機ࡢ駆動部あࢥࡿ

ンセンࢺ差ࡋ込ࡉࡔࡃ࡛ࢇいࠋ 
㸦㸵㸧 本機播種機ࡢ電源ࢆࢻ࣮ࢥ AC100V 電源ࡢ

 ࠋいࡉࡔࡃ࡛ࢇ込ࡋ差
㸦㸶㸧 本機࣓ࡢインࢫイッࢆࢳ ON ࠋいࡉࡔࡃ࡚ࡋ

播種機࣓ࡢインࢫイッࢆࢳ ON 本機ࡿࡍ

 ࠋࡍࡲࡋ駆動࡚ࡋ連動ࡶ
 

 接続ࡢ࣮ࢧセンࢺ࣮࢜  2 . 9

 
適応型式㸸AS70KࠊAS70V 
 
組立ࢺ࣮࢜ࡣセンྲྀࡢ࣮ࢧ扱ㄝ明書ࢆ参照ࡉࡔࡃいࠋ 

㸦㸯㸧 本機ࠕࡢセンࢥࠖࢧンセンࠊࢺ短絡ࡀࢢࣛࣉ

差࡚ࡋあࢆࡇࡿ確認ࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ 
㸦㸰㸧 本機ࡢ駆動部ࡽ出࡚いࡿ短いࢢࣛࣉࢻ࣮ࢥ

中ࡢ付属ࠊ抜い࡚ࡽࢺンセンࢥ搬送ࠖࠕࠊࢆ

間ࢆࢻ࣮ࢥ利用ࢺ࣮࡚࢜ࡋセンࢥࡢ࣮ࢧンセ

ンࢺ差ࡋ込ࡉࡔࡃ࡛ࢇいࠋ 
㸦㸱㸧 本機ࢺ࣮࢜センࡢ࣮ࢧ電源ࢆࢻ࣮ࢥ

AC100V  ࠋいࡉࡔࡃ࡛ࢇ込ࡋ差電源ࡢ
㸦㸲㸧 本機࣓ࡢインࢫイッࢆࢳ ON ࠋいࡉࡔࡃ࡚ࡋ

ࢆࢳイッࢫイン࣓ࡢ࣮ࢧセンࢺ࣮࢜ ON ࡍ

 ࠋࡍࡲࡋ駆動࡚ࡋ連動ࡶ本機ࡿ
 

9 . 3  そࡢࡢ機器ࡢ接続 

 
ࢽ࣑ࠋࡍࡲࡁ࡛ࡀ駆動ࡢ機器࡚ࡋ連動本機ࠊࡿࢆ電源ࡽࡣࢺンセンࢥ予備ࠖࠕ

 ࠋいࡉࡔࡃ使用ࡈ施薬装置࡛ࠊンや施肥装置ࢥ
 
 
 

電源ࢻ࣮ࢥ 
    AC100V 電源 

短絡ࢢࣛࣉ

差ࡋ位置 

搬送ࢢࣛࣉ     播種機 

電源ࢻ࣮ࢥ 
AC100V 電源 

短絡ࢢࣛࣉ

差ࡋ位置 

搬送ࢺ࣮࢜    ࢢࣛࣉセン࣮ࢧ 
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 接続表ࡢࢺンセンࢥࢢラࣉ  4 . 9
 

 

 

10. 点検࣭整備及び保管上ࡢ注意 
 

10 . 1   手入ࢀ 

 
㸦㸯㸧 ࢥンベアベࣝࢺ 

ࡿࡍ防Ṇࢆࡏࡃやࡧ伸ࡢࢺンベアベࣝࢥ

 ࠋࡍࡲࡵ緩ࡵࡓ
ձ 土入࣍ࢀッࣞࡢ࣮ࣃバ࣮ࠕࢆ切 入ࠖ

 ࠋいࡉࡔࡃ࡚ࢀ
ղ 土入࣍ࢀッࢼࣈࣀࡢ࣮ࣃッࢆࢺ緩ࡵ

 ࠋいࡉࡔࡃ࡚
 
㸦㸰㸧 水洗い 

水洗いࡿࡍࢆ場合ࠊࡣ電源ࣉラࢥࢆࢢンセンࡽࢺ外しࢥࠊ࣮ࢱ࣮ࣔࠊン࣮ࣟࢺ

ラࠊスイッࢳ等ࡢ電気部品へࡢ放水ࡣし࡞いࡼう注意ࡉࡔࡃいࠋ 
㸦㸱㸧 給油 

洗浄後ࡃࡼࠊ乾ࠊࡽ࡚ࡋ回転部㸦搬送ࢥンベア軸ཷ部ࠊ土入࣍ࢀッ࣮ࣃ軸ཷ

部㸧࣮ࣟࠊラࢳェ࣮ン࡞必ࡎ給油ࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ 
 

10 . 2  保管上ࡢ注意 
 
㸦㸯㸧 本機ࡣ直射日ගࢆ避ࢁࡇࡓࡅ保管ࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ 
㸦㸰㸧 雨ࢆ避ࠊࡅ平坦ࢁࡇ࡞保管ࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

プラグ コンセン䝖 

電源コー䝗 搬送プラグ 搬送コンセン䝖 センサコンセン䝖 

本機単独運転 

AC100V  
コンセン䝖 

搬送 

コンセン䝖 
搬送プラグ 

短絡プラグ オー䝖センサー連動 
オー䝖センサー 

コンセン䝖 

オー䝖センサー 

電源コー䝗 

播種機連動 
播種機 

コンセン䝖 
なし 

 ࢺッࢼࣈࣀ

 ࣮ࣂࣞ
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11. 故障ࡢ診断処置 
使用中ࠊୗ表ࡢ様ࡀࣝࣈࣛࢺ࡞発生ࡓࡋ場合ࡣ表基࡙い࡚適ษ࡞処置ࡉࡔࡃ࡚ࡋࢆいࠋ 

い࡚ࢀࡉ接続ࡀࢱࢡࢿࢥ࣮ࢧセンࠊい࡚࡚ࡗ࡞ONࠖࠕࢳイッࢫイン࣓ࡵࡌࡣ ○

除いࡾྲྀࡣ場合ࡿあࡀ育苗箱ୖࡢ࣮ࢧセンࡢ補助࣮ࣞࣝࠋいࡉࡔࡃ࡚ࡋ確認ࡿ

 ࠋいࡉࡔࡃ࡚

現象 原  因 処  置 

モ
ー
タ
ー
 ࡀ

動

な
い 

(1) 電源プラグの入ࢀ忘ࠋࢀ 
ࠗ表示部の消灯࠘ 

(2) メインスイッチがࠕONࠖ࡞っ࡚

い࡞いࠋ 
(3) センサコンセントࠊ搬送プラグの接

続が適切࡛࡞いࠋ 

࣭ AC100V  ࠋࡿ接続す
㸦電源電圧ࡢ許容範ᅖࡣ 100Ｖみ5Ｖ㸧 

࣭ スイッチをࠕONࠖすࠋࡿ 
 
8.2ࠕ ࣭ 運転 の連結ࠖ関連商品.9ࠕࠊࠖ

を参照くださいࠋ 

土
が
安
定
し
て
繰
出

さ
れ
な
い 

࣭コンベアベࣝトࡀ緩࡛ࢇい7.3ࠕ ࣭ ࠋࡿ コンベアベࣝトの張ࢆࠖࡾ参照

しࠊコンベアベࣝトࢆ張っ࡚くださ

いࠋ 
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1「. ࣔ  対策ࡢそ異常ࡢ࣮ࢱ࣮
オࣜエンタࣝモ࣮タ࣮㈱製 NexBL ブࣛシࣞࢫモ࣮タ࣮ユニット BMU シ࣮ࣜࢬ 取扱説

明書ࡾࡼ抜粋㸦版番号：HM-5138-4㸧 
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