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当製品ࢆᏳ全ࡓࡲࠊ࡟ṇしく࠾使いいࡔࡓく࡟ࡵࡓ必ࡎᮏ取
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 ࠋいࡉࡔ近接し࡚保存し࡚く࡟製品ࡎ必ࡶ後ࡓࡗ࡞࡟ࡳㄞ࠾



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 
 
 



 
 
 
 ࡟ࡵࡌࡣ

ࠊࠗࡣ扱ㄝ明書ྲྀࡢࡇ � 苗箱ࣞࣃッࢺ積出機 SPT800࠘ྲྀࡢ扱方法࡜使用ୖࡢ注意事㡯࡟

ㄞ࠾࡛ࡲࡿࡍ熟知ࢆ取扱ㄝ明書ࡢࡇࠊࡎ必ࡣ࡟前ࡢ使用ࡈࠋࡍࡲࡾあ࡚ࡋい࡚記載ࡘ

 ࠋいࡉࡔࡃ使用ࡈ状態࡛ࡢ最良ࡁࡔࡓ扱いྲྀ࠾ࡃࡋṇࠊୖࡢࡳ

 ࠋいࡉࡔࡃ࡚ࡋ近接し࡚保存࡟製品ࡎ必ࡶ後ࡓࡗ࡞࡟ࡳㄞ࠾ �

� 製品ࢆ㈚୚ࡣࡓࡲ譲渡ࡿࢀࡉ場合ྲྀࡢࡇࠊࡣ扱ㄝ明書ࢆ製品࡟添付࠾࡚ࡋ渡ࡉࡔࡃࡋ

いࠋ 

 ࠋいࡉࡔࡃ注文ࡈ࡟当社࡟࠿や㏿ࠊ場合ࡓࢀࡉ損傷ࡣࡓࡲ紛失ࢆ扱ㄝ明書ྲྀࡢࡇ �

ࡢࡑࠋࡍࡲࡾあࡀ࡜ࡇ行うࢆ変更ࡢ使用部品ࠊᏳ全ୖࡣいࡿ品質࣭性能向ୖあࠊ࠾࡞ �

㝿ࠊࡣ࡟本書ࡢ内容及ࡧ写真࣭イࣛࡢ࡝࡞ࢺࢫ一部ࠊࡀ本製品࡜一致࡞ࡋい場合ࡀあ

 ࠋいࡉࡔࡃ了承ࡈࠊ࡛ࡢࡍࡲࡾ

ࠊ店࠾ࡓࡋࡲࡁࡔࡓいࡆ㈙いୖ࠾ࠊࡽࡓࡋࡲいࡊࡈࡀ࡜ࡇࡢࡁ気付࠾や࡜ࡇ࡞୙明ࡈ �

 ࠋいࡉࡔࡃ相談ࡈ࡟特約店࣭販売店࣭Ｊ㸿ࡢࡃ近࠾ࡣࡓࡲ

�   ༳付ࡢࡁୗ記ࠊࡣࢡ࣮࣐Ᏻ全ୖ特࡟重要࡞㡯目࡛ࠊ࡛ࡢࡍ必࠾ࡎᏲࡉࡔࡃࡾいࠋ 

負う༴険ࢆ重傷ࡣࡓࡲ死亡ࠊ場合ࡓࡗ࠿࡞従わ࡟警告文ࡢࡑ

性ࡀあࡿ物ࢆ示ࠋࡍࡲࡋ 

ࡶࡿあࡢࢀࡑ࠾負うࢆ࢞ࢣࠊ場合ࡓࡗ࠿࡞従わ࡟警告文ࡢࡑ

 ࠋࡍࡲࡋ示ࢆࡢ

作業࡟Ᏻ全ࠕࢺイン࣏ࡢᏳ全ୖࠊ࡟ࡵࡓࡃࡔࡓい࡚ࡋ作業࡟Ᏻ全ࡣ࡟扱ㄝ明書ྲྀࡢࡇ �

 ࠋいࡉࡔࡃࡳㄞ࠾ࡎ必࡟使用前ࡈࠋࡍࡲࡾあ࡚ࡋ記載ࢆࠖ࡟ࡵࡓࡿࡍࢆ

� 積重ࡡ-突出ࢽࣘࡋッࡢࢺ据付ࠊࡅ移動時ࡈࢆࢺࣇࣜࢡ࣮࢛ࣇࡣ࡟使用ࡉࡔࡃいࠋ 

吊ࠊࡣࡆୖࡾ部品強ᗘ࣭重量ࣛࣂンࢫ的࡟୙ྍ能࡚ࡗ࡞࡜いࠋࡍࡲ 

� 本機ูࡣ途ࠊ木製ࡢ専用ࣞࣃッࡀࢺ必要ࠋࡍࡲࡾ࡞࡜第 20 章ࠕࡢ専用ࣞࣃッࡢࢺ準

備ࠖࢆ参照ࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ 

 

苗箱パレット積出機 ᵱPᵲ800  ࢆ

 ࠋࡍࡲいࡊࡈう࡜ࡀࡾあࠊࡁࡔࡓいࡆ㈙いୖ࠾

警告 

注意 
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1. Ᏻ全࡟作業࡟ࡵࡓࡿࡍࢆ 
 ࠊ࡜い࡞ࡽᏲࢆ注意事㡯ࡿい࡚ࢀࡉ記載࡟ࡇࡇ

死亡ࢆ含ࡴ㞀害や事故ࠊ機械ࡢ破損ࡀ生ࡀࢀࡑ࠾ࡿࡌあࠋࡍࡲࡾ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
  

  ⃿ࡓࢀ手࡛差込ࡳプラࢆࢢ差込ࡾࡔࢇ抜いࡾࡓし࡞い 

࠙Ᏺ࡞ࡽいࠚ࡜ 

感電事故ࡀࢀࡑ࠾ࡢあࠋࡍࡲࡾ 

   警告 

  子供ࢆ近࡙け࡞い 

子供ࡣ࡟充ศ注意ࠊࡋ近࡙࡞ࡅいࡼうࡉࡔࡃ࡚ࡋ࡟いࠋ 

࠙Ᏺ࡞ࡽいࠚ࡜ 

㞀害事故ࢆ引ࡁ起ࡀࢀࡑ࠾ࡍࡇあࠋࡍࡲࡾ 

   警告 

  電機部品࣭コ࣮ࢆࢻ必ࡎ点検 

配線ࡀࢻ࣮ࢥ௚ࡢ部品࡟接触࡚ࡋい࡞いࠊ࠿被覆ࢀࡀࡣࡢや 

接触部࡞ࡀࡳࡿࡺࡢいࢆ࠿毎日作業前࡟点検ࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ 

࠙Ᏺ࡞ࡽいࠚ࡜ 

 ࠋࡍࡲࡾあࡀࢀࡑ࠾ࡍࡇ起ࢆ火災事故ࠊ࡚ࡋࢺ࣮ࣙࢩ

   警告 

  㸰人以上࡛作業ࡿࡍࢆ時࠾ࠊࡣ互い 

 ࡿࡍ始動ࢆ機械ࡽࡀ࡞合図し࡟  

࠙Ᏺ࡞ࡽいࠚ࡜ 

思わࡠ事故ࡀ࡜ࡇࡿ࡞࡟あࠋࡍࡲࡾ 

   警告 
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  点検࣭整備ࢆ行う 

機械ࢆ使用ࡿࡍ前࡜後ࡣ࡟必ࡎ点検࣭整備ࡉࡔࡃ࡚ࡋࢆいࠋ 

࠙Ᏺ࡞ࡽいࠚ࡜ 

事故࣭ࠊ࢞ࢣ機械ࡢ故㞀ࡀࢀࡑ࠾ࡃࡡࡲࢆあࠋࡍࡲࡾ 

   注意 

  使用前࡟取扱ㄝ明書ࢆ必ࡎㄞࡴ 

使用前ྲྀ࡟扱ㄝ明書ࡃࡼࢆㄞࠊ࡛ࢇᏳ全࡛ṇࡋい作業࡚ࡋࢆ 

 ࠋいࡉࡔࡃ

࠙Ᏺ࡞ࡽいࠚ࡜ 

傷害事故や機械ࡢ破損ࢆ引ࡁ起ࠋࡍࡲࡋࡇ 

   注意 

 い࡞作業しࡣ時࡞ࢇࡇ  

� 過労࣭病気࣭薬物ࡢ影響ࡢࡑࠊ௚ࡢ理由ࡾࡼ࡟作業࡟集中 

 ࠋい時࡞ࡁ࡛

� 酒ࢆ飲ࡔࢇ時 
� 妊娠࡚ࡋいࡿ時 

� 18 才未‶ࡢ人 

   注意 

  作業࡟適しࡓ服装ࡿࡍࢆ 

 ࠋࡍ禁Ṇ࡛ࡣࣝ࢜腰タ࣭ࡁ首巻࣭ࡁ巻ࡕࡣ

作業࡟適ࡔࠊࡓࡋぶࡢࡁࡘ無い服装ࡉࡔࡃ࡚ࡋࢆいࠋ 

࠙Ᏺ࡞ࡽいࠚ࡜ 

機械࡟巻ࡁ込ࡀࢀࡑ࠾ࡿࡍࡾࡓࢀࡲあࠋࡍࡲࡾ 

   注意 

  点検࣭整備時ࡣ࡟必ࡎ電源ࠕࢆOFFࠖ 

 抜くࢆࢢプラࡳ差込ࠊし࡟  

点検࣭整備ࠊࡣ必ࡎ電源ࢫイッチࠕࢆOFFࠖࠊࡋ࡟ 

差込ࢆࢢࣛࣉࡳ抜い࡚ࡽ࠿行ࡉࡔࡃ࡚ࡗいࠋ 

࠙Ᏺ࡞ࡽいࠚ࡜ 

思わࡠ事故ࢆ引ࡁ起ࡀࢀࡑ࠾ࡍࡇあࠋࡍࡲࡾ 

   警告 
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 ࡿ取付けࡎ必ࡣ類࣮ࣂ࢝  

点検࣭整備ࡾྲྀ࡛࡝࡞外࣮ࣂ࢝ࡓࡋ類ࠊࡣ必ྲྀࡎ付࡚ࡅ 

 ࠋいࡉࡔࡃ

࠙Ᏺ࡞ࡽいࠚ࡜ 

機械࡟巻ࡁ込ࠊ࡚ࢀࡲ傷害事故ࢆ引ࡁ起ࡀࢀࡑ࠾ࡍࡇあࠋࡍࡲࡾ 

   注意 

  電源ࡣ単相交流㸯㸮㸮Ｖ専用コンセン࡟ࢺ接続ࡿࡍ 

 ࠋいࡉࡔࡃࡵや࠾ࡣ足配線ࢥタࠊࡓࡲ

࠙Ᏺ࡞ࡽいࠚ࡜ 

火災事故ࡢ原因ࠋࡍࡲࡾ࡞࡜ 

   注意 

  作業中停電しࡓ場合ࠊࡣ必ࡎ電源スイッチ 

 ࡿ切ࢆ  

 

   注意 

  作業ࢆ中断࣭終了しࡓ場合ࠊࡣ必ࡎ電源 

  スイッチࢆ切ࡿ 

 

   注意 

  機械ࢆ௚人࡟貸ࡍ時ࠊࡣ取扱方法ࢆ 

ㄝ明ࡿࡍ 

ྲྀ扱方法ࡃࡼࢆㄝ明ࠊࡋ使用前ྲྀࠕ࡟扱ㄝ明書ࠖࢆ必ࡎ 

ㄞࡼࡴう࡟指ᑟࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ 

࠙Ᏺ࡞ࡽいࠚ࡜ 

傷害事故やࠊ機械ࡢ破損ࢆ招ࡀࢀࡑ࠾ࡃあࠋࡍࡲࡾ 

   注意 
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  電機部品ࡣ࡟絶対࡟水࠿ࢆけ࡞い 

࠙Ᏺ࡞ࡽいࠚ࡜ 

事故࣭ࠊ࢞ࢣ機械ࡢ故㞀ࡀࢀࡑ࠾ࡃࡡࡲࢆあࠋࡍࡲࡾ 

 

   注意 

  後始ᮎࢆ忘ࡿࡍ࡟ࡎࢀ 

長時間使用࡞ࡋい時ࠊࡣ差込ࢥࢆࢢࣛࣉࡳンࢭンࡽ࠿ࢺ 

抜い࡚ࡉࡔࡃいࠋ 

࠙Ᏺ࡞ࡽいࠚ࡜ 

火災事故やࠊ感電故㞀ࡀࢀࡑ࠾ࡃࡡࡲࢆあࠋࡍࡲࡾ 

   注意 

  機械ࡢ改造ࢆし࡞い 

純ṇ部品や指定௨外ࡢアタッチ࣓ンྲྀࢆࢺ付࡞ࡅい࡛ࡉࡔࡃいࠋ 

 ࠋいࡉࡔࡃい࡛࡞ࡋࡣ改造ࠊࡓࡲ

࠙Ᏺ࡞ࡽいࠚ࡜ 

事故࣭ࠊ࢞ࢣ機械ࡢ故㞀ࡀࢀࡑ࠾ࡃࡡࡲࢆあࠋࡍࡲࡾ 

   注意 
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2. Ᏻ全銘板ࡢ貼ࡾ付け位置 
Ᏻ全࡟作業࡚ࡋࢆい࡟ࡵࡓࡃࡔࡓᏳ全銘板ࡢ貼ࡾ付ࡅ఩置ࢆ示ࠋࡍ࡛ࡢࡶࡓࡋ 

Ᏻ全銘板ࡣ常࡟汚ࢀや破損࡞ࡢいࡼう࡟保ࡋࡶࠊࡕ破損࣭紛失ࡓࡋ場合ࠊࡣ新ࡋい物

 ࠋいࡉࡔࡃ࡚ࡋ直ࡾ貼࡟

 
 
 
 
 
 

 
 

紛失ࡣࡓࡲ破損ࡓࢀࡉ場合ࠊࡣ࡟当社࡬ୗ記ࡢ表ࢆ参考ࡈ࡟注文ࡉࡔࡃいࠋ 
 

No 部品番号 部品ྡ称 

㸦1㸧 00992㸫40120 注意ࣛࣝ࣋ CL-9 

㸦2㸧 00992㸫40060 警告ࣛࣝ࣋ WL-2 

㸦3㸧 00992㸫40210 警告ࣛࣝ࣋ WL-9 

㸦4㸧 00992㸫40330 警告ࣛࣝ࣋ WL-16 

 
 

3. ᮏ製品ࡢ使用目的ࡘ࡟い࡚ 
本製品ࠊࡣ播種ࣛࣉンࠊࢺ播種機࡟連結ࠊࡋ育苗箱ࡢ積重ࣞࣃ࡜ࡡッࡢ࡬ࢺ積出ࡋ作

業機ࡈ࡚ࡋ࡜使用ࡉࡔࡃいࠋ 

目的௨外ࡢ作業や改造ࠊࡣ࡝࡞決࡞ࡋ࡚ࡋい࡛ࡉࡔࡃいࠋ 

㸦1㸧 

。3↑ 

㸦4㸧 

㸦2㸧 
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4. 各部ࡢ名称 
 
 

 
 
 
    
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
搬送ࢥン࣋ア 

延長ࢥン࣋ア ࣞࣃッ࢞ࢺイࢻ 

積重ࢽࣘࡡッࢺ 

移動ࢭン࣮ࢧ 

引込ࡳ待機࣮ࣞࣝ 

突出ࢽࣘࡋッࢺ 

引込࣮ࣝࣞࡳ 
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5. ௙様 
 

型 式       SPT800 

機 体 寸 法 

全 長 『,710 ㎜ 

全 幅 「,「80 ㎜ 

全 高 1,『』0 ㎜       

重 量       
』00ずg 

積重ࡡ-突出し：「80ずgࠊ搬送コンベア：1『0ずgࠊ 

延長コンベア：70ずgࠊ引込ࡳ待機࣮ࣞࣝ：10ずg 

動    力 

ベ࣮タ࣮  90W AC࢚ࣞ ࣮ࣔタ࣮ 
送ࡾ出し  90W AC ࣮ࣔタ࣮ 

突出し 「00W AC ࣮ࣔタ࣮ 

搬 送 「00W AC ࣮ࣔタ࣮ 

電 源 AC100V  

積 重 ࡡ 箱 数 
最大 1』 箱/山 

最小積重ࡡ箱数ࡣ播種機能力1※ ࡿࡼ࡟ 

  積 出 し 箱 数 
1「0 箱/ࣞࣃッࢺ 

。1』 箱/山ェ『 山/列ェ「 列 = 1「0 箱) 

 」※ ࢺ ッ ࣞ ࣃ
巾 1,」00mm ェ 奥行 1,」』0mm ェ 高ࡉ 1」0mm 

専用ࡢステンࣞス製࣮ࣞࣝࢆ取付け  

     能   力             ～ 800 箱/時          ※」 

播 種 機 ࣮ࣞࣝ高 600               ࡉmm               ※『 

 

※1.突出࡟ࡋ要ࡿࡍ時間ࠊ࡜積重࡟ࡡ要ࡿࡍ時間ࡢ兼ࡡ合いࡽ࠿最ᑠ積重ࡡ箱数ࡣ 

  制限ࠋࡍࡲࢀࡉ  

播種機能力 600 箱/時 700 箱/時 800 箱/時 

積重ࡡ箱数 10～1』 箱/山 1「～1』 箱/山 1」～1』 箱/山 

 

   積重ࡡ箱数ࡢ設定10ࠊࡣ-」 章㸦‶了ࢭンࡢ࣮ࢧ調節㸧ࢆ参照ࡉࡔࡃいࠋ 

 

※「.専用ࣞࣃࡢッࡀࢺ必要ࠋࡍࡲࡾ࡞࡜ 

   第 「0 章ࠕ専用ࣞࣃッࡢࢺ準備ࠖࢆ参照ࡈ࡚ࡋ準備ࡉࡔࡃいࠋ 

※」.積重ࡡ箱数ࢆ少࡚ࡋࡃ࡞使用ࡢ場合ୖࡣ記表ࡾࡼ࡟能力ࡀ制限ࠋࡍࡲࢀࡉ 

   㸦例㸧11箱/山࡛使用ࡢ場合ࡣ能力 買00 箱/時௨ୗ。貸00  ࠋࡍࡲࡾ࡞࡜↑୙ྍࡣ

※『.࣮ࣞࣝ高ࡣࡉ 買00mm㸦ࣛࣉンࢺ௙様㸧ࢆ標準࡟設計࡚ࡋいࠋࡍࡲ 

接⥆ࡿࡍ播種機࣮ࣝࣞࡢ高ࡀࡉపい場合ࠊࡣ播種機全体ࢆ高࡛࡝࡞ࡿࡍࡃ対応 

 ࠋいࡉࡔࡃ࡚ࡋ

 

本௙様ࠊࡣ改良等ࡾࡼ࡟予告ࡃ࡞変更ࡀ࡜ࡇࡿ࡞࡟あࠋࡍࡲࡾ 
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6. 据え付け 
ࡀࡉ高࣮ࣝࣞࡢ播種機 (࡟ࡵࡌࡣ) 500mm ௙様ࡢ場合ࠊ市販ࢥࡢンࣟࣈࢺ࣮ࣜࢡッ

ࡀࡉ高࣮࡚ࣝࣞࡋ使用ࢆ࡝࡞ࢡ 600mm 付近ࡼࡿ࡞࡟うࠊ播種機ࡢ高ࢆࡉ

調節ࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ 

 
平坦࡞場所ࢆ選ࠊࡧ本機ࢆ設置ࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ 

 

使用周ᅖ温ᗘࠊࡣ㸳℃～㸲㸮℃ࡢ範ᅖ࡛ࠋࡍ 

 
㸦1㸧 積重ࡡ‐突出ࢽࣘࡋッࡢࢺ配置 

播種ࣛࣉンࢺ㸦播種機㸧ࡢ後端࡜引ࡁ込࣮ࣝࣞࡳ端࡟約 800mm。貸90～8『0mm↑ࡢ

間隔ࢆ開࡚ࡅ配置ࠋࡍࡲࡋᕥ右఩置࣮ࣝࣞࡣ中心合わࠋࡍࡲࡋ࡜ࡏ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
㸦2㸧 連結 

積重ࡡ‐突出ࢽࣘࡋッ࡜ࢺ播種ࣛࣉンࢺ㸦播種機㸧ࡢ間ࠊ࡟引込ࡳ待機࣮ࣞࣝࢆ配

置࡚ࡋ連結ࠋࡍࡲࡋ 

引ࡁ込ࡳ待機࣮ࣞࣝ端ࣙࢪࡢインࢺ金具ࢆ播種࣮ࣞࣝࡢ内側ࡼࡿ࡞࡟う配置ࡶࠊࡋ

う一端ࣇࡢッࢆࢡ引ࡁ込࣮ࣝࣞࡳ端࡟ࢺࣇࣕࢩࡢ引ࡗ掛ࠋࡍࡲࡅ 

微調整ࣇࡢ࣮ࣝࣞࠊࡣッࢆࢡ動࣮࡛ࣝࣞ࡜ࡇࡍ࠿長ࢆ変更ࠋࡍࡲࡋ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

調節ࢆ長࣮ࣝࣞࡵ緩ࢆࡌࡡࡵṆࢡッࣇ
ࢡッࣇ

播種࣮ࣞࣝ

金具ࢺインࣙࢪ

引込ࡳ待機࣮ࣞࣝ

播種ࣛࣉンࢺ 

㸦播種機㸧 
積重ࡡ㸫突出ࢽࣘࡋッࢺ 

引込࣮ࣝࣞࡳ 

 ᅗࡓ見ࡽ࠿ୖ

790~840 
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㸦3㸧 高ࡉ調節ࠊ水平出ࡋ 

全体ࡢ高࡜ࡉ各部ࡢ水平出࡞ࡇ࠾ࢆࡋいࠋࡍࡲ 

 調節ࡣ一番ୗࡢ土ྎࡘ࡟い࡚いࡿ高ࡉ調節࡞ࡇ࠾࡛ࡌࡡいࠋࡍࡲ 

 突出ࢽࣘࡋッࡢࢺ高ࡉ調節ࠊࡣࡌࡡ調節済࡛ࡢ࡞ࡳい࡞ࡽࡌい࡛ࡉࡔࡃいࠋ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

㸦『㸧 。ࣞࣃッࢺ↑搬送ࢥン࣋アࡢ設置 

ձ 搬送ࢥン࣋アࡢ高ࠊࡣࡉ搬送ࢥン࣋ア側ࡢ連結板ࡀ突出ࢽࣘࡋッࢺ側ࡢ

連結板ࡢୗࡼࡿ࡞࡜う予ࡵ調節ࠋࡍࡲࡁ࠾࡚ࡋ 

ղ 搬送ࢥン࣋アࡣ搬送ࢧイ࢞ࢻイࠕ࡜ࢻ積ୖࡆ-突出ࢽࣘࡋッࣂࡢࠖࢺンࣃ

 ࠋࡍࡲࡋ配置࡚ࡅ近࡙࡟程ᗘࡿࡍ接ࡀ࣮

ճ 突出ࢽࣘࡋッࢺ部ࡢ連結板穴࡜搬送ࢥン࣋アࡢ連結板穴ࢆ合わࠊࡏ連結

  ࠋࡍࡲࡋ⥆ン࡛接ࣆ

連結板ࡢ穴ࡑࡼ࠾࠾ࢆ合致ࣆࠊࡏࡉン挿入時ࡢ微調整ࡣ突出ࢽࣘࡋッࢺ側ࡢ

連結板Ṇࢆࡌࡡࡵ緩࡛࡜ࡇࡿࡵ対応࡛ࣆࠋࡍࡲࡁンࢆ挿入ࡋ఩置決ࡀࡵ完了

 ࠋࡍࡲࡋ固定ࡾ࠿ࡗࡋࢆࡌࡡࡵ連結板Ṇࡽࡓࡋ

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

内側ࣟࡢッࢼࢡッࢆࢺ緩࡚ࡵ高ࡉ調節࡞ࡇ࠾ࢆいࡍࡲ 

調節後ࣟࡣッࢼࢡッ࡛ࢺ固定ࡍࡲࡋ 

高ࡉ調節ࡌࡡ 

ࣟッࢼࢡッࢺ 

調節済ࡳ 

搬送ࢥン࣋ア 

連結ࣆン 

連結板 
連結板 

連結板Ṇࡌࡡࡵ 

突出ࢽࣘࡋッࢺ 
搬送ࢧイ࢞ࢻイࣂ ࢻン࣮ࣃ 
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㸦5㸧 延長ࢥン࣋アࡢ設置 

 搬送ࢥン࣋アࡢ接⥆部࡟延長ࢥン࣋アࢆ載࣭ࢺࣝ࣎ࠊࡏᗙ金࣭ࢼッ࡛ࢺ固定

 ࠋࡍࡲࡋ
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

㸦6㸧 搬送ࢥン࣋ア+延長ࢥン࣋アࡢ高ࡉ調節 

 搬送ࢥン࣋アୖࣞࣃ࡟ッࢆࢺ載ࣞࣃࠊࡏッࡀ࣮ࣝࣞࢺ突出ࢽࣘࡋッࡢࢺ箱ཷ

板ࡾࡼ 5mm 程పࡼࡿ࡞ࡃう高ࢆࡉ調節ࠋࡍࡲࡋ調節ࠊࡣ高ࡉ調節ࡇ࠾࡛ࡌࡡ

 㸧ࠋࢇࡏࡲࡾあࡣ機構ࢺッࢼࢡ㸦ࣟッࠋࡍࡲい࡞
 

㸦7㸧 移動ࢭンྲྀࡢ࣮ࢧ付ࡅ㸭調整 

 搬送ࢥン࣋ア側面㸦ᅗ参照㸧ࡾྲྀ࡟付ࠋࡍࡲࡅ苗箱 4 山ࡀ押ࡋ出ࡓࢀࡉ఩置

 ࠋࡍࡲࡋ決定ࢆ角ᗘࡅうྲྀ付ࡼࡿ入ࡀイッチ㸧ࢫ㸦࣮ࢧンࢭ࡛

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 M8  : ࢺッࢼ

ᗙ金  :  M8 

 㸸M8×20ࢺࣝ࣎

箱ཷࡀ面ୖࢺッࣞࣃ

板ࡾࡼపࡼࡿ࡞ࡃう

搬送ࢥン࣋アࡢ高ࡉ

 ࠋࡿࡍ調節ࢆ
接⥆部 

箱ཷ板 

延長ࢥン࣋ア 

高ࡉ調節ࡌࡡ 

 ࣮ࢧンࢭ移動 ࣮ࣝࣞࢺッࣞࣃ

 ࢻイ࢞ࢺッࣞࣃ

ྲྀ付ࡅ角ᗘ固定ࡌࡡ 

ྲྀ付ࡌࡡࡅ 
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㸦8㸧 電線接⥆㸦本機㸧 

 搬送ࢥン࣋ア駆動電源ࠊࢻ࣮ࢥ移動ࢭンࣞࣃࡧࡼ࠾ࠊࢻ࣮ࢥ࣮ࢧッࢭࢺンࢧ

 ࠋࡍࡲࡋ⥆接࡟ࢻ࣮ࢥࡢࠖࢺッࢽࣘࡋ㸫突出ࡡ積重ࠕࢆࢻ࣮ࢥ࣮
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

㸦9㸧 電線接⥆㸦本機࡜播種ࣛࣉンࢺ㸦播種機㸧㸧 

本機ࡢ電装࣎ッࡽ࠿ࢫࢡ出࡚いࢭࡿン࡜ࢻ࣮ࢥ࣮ࢧ播種機ࡢ落ୗ防Ṇࢭンࢧ

合ࡀඛ端形状ࡢࢢࣛࣉࢻ࣮ࢥࠋいࡉࡔࡃ࡚ࡋ⥆接ࢆࢻ࣮ࢥࡓい࡚ࢀࡀ࡞ࡘ࡟࣮

わ࡞い場合ࡣ࡟付属ࡢ接⥆࠾ࢆࢻ࣮ࢥ使いࠊࡾ࡞࡟本機࡜播種機ࢻ࣮ࢥࡢ間࡟

接⥆ࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ 
 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

本機࡟異常ࡀ発生ࡓࡋ場合ࠊ播種機ࢺࢫࢆッࠋࡍࡲࡏࡉࣉ 

 
㸦注意㸧付属ࡢ接⥆ࡣࢻ࣮ࢥ端子ࡀ家庭用 AC100V ࡚ࡗ࡞࡟形状ྠ࡜ࢺンࢭンࢥ

いࠊࡀࡍࡲ絶対࡟ AC100V ࣙࢩࠋいࡉࡔࡃい࡛࡞ࡲ込ࡋ挿࡟ࢺンࢭンࢥ

 ࠋࡍࡲいࡲࡋ࡚ࡋ破損ࡀ機械࡚ࡋࢺ࣮
 

㸦10㸧 電源供給 

電源ࡣࢻ࣮ࢥ家庭用 AC㸯㸮㸮㹔ࢥンࢭン࡟ࢺ単⊂࡛挿ࡋ込ࡉࡔࡃ࡛ࢇいࠋ 
 
㸦注意㸧播種ࣛࣉンࢺ㸦播種機㸧ࢥࢫࣅ࣮ࢧࡢンࢭンࡣ࡟ࢺ挿ࡋ込࡞ࡲい࡛ 

 ࠋࡍࡲࡾ࡞ࡃ࡞࠿動ࡶ࡜両機ࠋいࡉࡔࡃ
 
㸦注意㸧電源電圧ࡣ AC100Vみ5V  ࠋいࡉࡔࡃ࡚ࡋᏳ定供給ࢆ

    適ษ࡞電源࡛࡞いࠊ࡜故㞀や動作୙良ࡢ原因ࠋࡍࡲࡾ࡞࡜ 

    特࡟タࢥ足配線等࡛電源供給ࠊ࡜ࡿࡍ電圧降ୗࡾࡼ࡟機械停Ṇࡿࡍ 

 ࠋࡍࡲࡾあࡀ࡜ࡇ
 
 

付属ࡢ接⥆ࢻ࣮ࢥ㸦変換ࣝࣈ࣮ࢣ㸧Ѝ 
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7. 操作スイッチ 
    

 

 

 

 

 

 

 

 

ձ 電源ࢫイッチ㸦ࢫ࣮࣮࢝ࣞࣈイッチ㸧 

ղ ࣓インＳ㹕 㹍㹌㸸運転準備 㸭 㹍ＦＦ㸸停Ṇ 

ճ 非常停Ṇ 

押࡛࡜ࡇࡍ全停Ṇ㸦緊急停Ṇ㸧ࠋࡍࡲࡋ 

解除࣎ࠊࡣࡁ࡜ࡿࡍタンࢆ右࡟回ࠋ࣭ࡍࡲࡋ ࣭࣭。注 貸-」↑ 

警告灯付ࡁ㸦警告内容ࡣ第 1」章ࢆ参照ࡉࡔࡃい㸧 

մ 
自動㸭手動 

。ษ替ࢫイッチ↑ 

手動Ѝ自動 ࡛運転開始ࠋ࣭ࡍࡲࡾ࡞࡜ ࣭࣭࣭࣭。注 貸-1↑ 

自動Ѝ手動 ࡛運転停Ṇ㸦通常停Ṇ㸧ࠋࡍࡲࡋ 

手動 ࡛各部手動操作ࢫイッチࡀ有効ࠋࡍࡲࡾ࡞࡜ 

յ 
。手動↑ 

 タ࣮࣮࢚࣋ࣞ

࡟࡜ࡈࡿࡍイッチ㹍㹌ࢫ  ࡀタ࣮࣮࢚࣋ࣞࣝࢡイࢧ1

作動ࠋࡍࡲࡋ 起動時ࡣ苗箱ࡢ఩置࡟注意！࣭࣭。注 貸-「↑ 

途中࡛停ࡓࡵいࠊࡣࡁ࡜非常停Ṇࢆ押ࠋࡍࡲࡋ 

ն 
。手動↑ 

送ࡾ出ࡋ 

ࡲࡅ⥆ࡁ動ࡀࡋ出ࡾ送ࡅࡔ間ࡿい࡚ࡋ押࡟㹍㹌側ࢆイッチࢫ

 ࠋࡍࡲࡾࡲ停ࡤࡏ離ࠋࡍ

շ 
。手動↑ 

突出ࡋ↕ 

前後方向ࢫ࡟イッチࢆ押࡚ࡋいࡿ間ࡅࡔ突出ࡀࡋ動ࠋࡍࡲࡁ

突出ࡋ終点ࠊ戻ࡾ原点࡛ࡲ動ࢫ࡜ࡃイッチࢆ押࡚ࡋい࡚ࡶ停

Ṇࠋࡍࡲࡋ 

ո 
。手動↑ 

 ࢺッࣞࣃ

ࡲࡁ動ࡀ搬送࡛ࡲ定఩置ࢺッࣞࣃ࡟࡜ࡈࡿࡍイッチ㹍㹌ࢫ

 ࠋࡍࡲࡋ押ࢆ非常停Ṇࠊࡣࡁ࡜いࡓࡵ途中࡛停ࠋࡍ

 

 注 貸-1㸸手動Ѝ自動࡬ษ替ࡢ㝿࣮࢚࣋ࣞࠊタ࣮࣭突出ࣞࣃ࣭ࡋッࡀࢺ原点఩置࡛ࡲ 

    動ࡁ出ࡈࠋࡍࡲࡋ注意ࡉࡔࡃいࠋ原点ࢆ検知ࡓࡋ状態ࠊࡽ࠿播種ࣛࣉンࢺ 

    㸦播種機㸧ࡀ動ࡁ出ࠊࡋ運転状態ࠋࡍࡲࡾ࡞࡜ 

 

 
非常停Ṇ 

ձ 
ղ   մ   յ   ն    շ   ո    ճ 
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 注 貸-「㸸引ࡁ込࡟ୖ࣮ࣝࣞࡳ苗箱ࡀ無いࢆ࡜ࡇ確認ࢫࡽ࠿࡚ࡋイッチࢆ入࡚ࢀ 

 ࠋいࡉࡔࡃ

㸦手動㸧࣮࢚࣋ࣞタ࣮ࢫイッチࢆ㹍㹌ࠊ࡜ࡿࡍ苗箱ࡢ఩置࣭有無࡟関係ࡃ࡞ 

 ࠊࡣ場合ࡿあࡀ苗箱࡟ୖ࣮ࣝࣞࡳ引込ࠊ࡟特ࠋࡍࡲࡋ起動ࡀタ࣮࣮࢚࣋ࣞ

 ࡀ࡜ࡇうࡲࡋ࡚ࡋ返ࡾࡃࡗࡦࢆ苗箱ࠊࡎࡏ期ྠࡀ苗箱఩置࡜タ࣮࣮࢚࣋ࣞ

あࠋࡍࡲࡾ引ࡁ込࡟ୖ࣮ࣝࣞࡳ苗箱ࡀあࡿ場合ࡾྲྀࡣ除い࡚ࢫࡽ࠿イッチࢆ 

入ࡼࡿࢀうࡉࡔࡃ࡚ࡋ࡟いࠋ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 注 貸-」㸸自動運転ࡽ࠿非常停Ṇ Ѝ 非常停Ṇ解除 ࠊࡣࡁ࡜ࡓࡋ 

Ᏻ全ࢆ確認ࡢうえ再ᗘࠊ自動ࢫࡢイッチࢆ入ࡉࡔࡃ࡚ࢀいࠋ 

Ᏻ全ࠕࠊࡵࡓࡢ自動ࠖࡲࡲࡢ非常停Ṇࢆ解除ࡶ࡚ࡋ動ࡁ出࡞ࡉいࡼう࡟設定 

 ࠋいࡉࡔࡃษ替え࡚࡟自動ࠖࠕࠊࡋ࡝ࡶ࡟手動ࠖࠕ一ᗘࠋࡍࡲい࡚ࢀࡉ

㸦手動運転中ࡢ 非常停Ṇ Ѝ 解除 ࡲࡲࡢࡑࠊࡣ手動操作ྍࡀ能࡛ࠋࡍ㸧 

 

 

 

 

  

 

 

引込࣮ࣝࣞࡳ 

苗箱 
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8. 突出し停Ṇ位置ࡢ調節 
60Hz 地域࡛ࡈ࡚ࡵࡌࡣ使用ࡿࢀࡉ場合ࠊ突出ࡢࡋ原点ࢭ

ン࡜࣮ࢧ終点ࢭンࡢ࣮ࢧ఩置調節ࡉࡔࡃ࡚ࡗ࡞ࡇ࠾ࢆいࠋ 

50Hz 地域࡛ࡈ使用ࡿࢀࡉ場合ࡣ調節済࡚ࡗ࡞࡜ࡳいࠊࡀࡍࡲ念ࡵࡓࡢ௨ୗࡢ㡯目ࡘ࡟

い࡚ࡈ確認ࡉࡔࡃいࠋ 

 

［手㡰 1］電源ࢫイッチ㸦࣮࣮࢝ࣞࣈ㸧ࢆษࡉࡔࡃ࡚ࡗい 

［手㡰 2］減㏿ࢫイッチࢥࡢネࢡタ࣮ࢆ外ࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ 

 (ࡍࡲࡾあ࡟ୗࡢ࣮ࣂ࢝ࡋ突出ࡣタ࣮ࢡネࢥ)

［手㡰 3］突出ࡾྲྀࢆ࣮ࣂ࢝ࡋ外ࠋࡍࡲࡋ㸦Ṇࡌࡡࡵ 6 本㸧 

 

                                

  

 

 

 

 

 

 

 

 

［手㡰 4］突出ࡋ部ࡽ࠿離ࡓࢀ状態࡛ࠊ電源ࢫイッチ࣓ࠊインࢫイッチࢆ入ࠋࡍࡲࢀ  

 手動ࠊ突出ࢫࡋイッチࢆ前方࡬倒ࠊࡋ自動࡛停Ṇ࡛ࡲࡿࡍ突ࡁ出ࠋࡍࡲࡋ 

警告 
   

 

 

      緊急停Ṇࠊࡣࡁ࡜ࡿࡏࡉ非常停Ṇ࣎タンࢆ押ࡉࡔࡃ࡚ࡋい！ 

 

［手㡰 5］࣓インࢫイッチࢆษࠊࡾ突出ࡋ終点ࢭンࡢ࣮ࢧ状態ࢆ確認ࠋࡍࡲࡋ 

   突出ࡋ終了ࢭンࡣ࣮ࢧ突出ࡋ従動軸ࡢୗ࡟あࠋࡍࡲࡾ 

   1 個目ࢭࡢン࣮ࢧ棒ࡅࡔ押࡚ࡋいࡿ状態࡛あࠊࡤࢀ再調節ࡢ必要ࡣあࢇࡏࡲࡾ 

2 個目ࢭࡢン࣮ࢧ棒࡛ࡲ押࡚ࡋいࡿ状態㸦写真 8-5 参照㸧ࠊࡣࡁ࡜ࡢ再調節ࡀ 

必要࡛ࠋࡍ 

運動部位ࡣ࡟触࡞ࢀい状態࡛操作し࡚くࡉࡔいࠋ手や指ࢆ挟ࠊ࡝࡞ࡴ大ࡘ࡟࢞ࢣ

ࡣ場合ࡿࡍ複数人࡛作業ࠊ࡟特ࠋいࡉࡔくࡾᏲ࠾ࡎ必࡛ࡢࡍࡲࡾあࡀ危険ࡿࡀ࡞

 ࠋいࡉࡔ注意くࡈ

Ṇࡌࡡࡵ 
突出࣮ࣂ࢝ࡋ 

 タ࣮ࢡネࢥ
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写真 8-5 

 

    

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

［手㡰 6］࣓インࢫイッチࡣษࡓࡗ状態ࢆ確認ࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ 

     1 個目ࢭࡢン࣮ࢧ(突出ࡋ終点ࢭン1࣮ࢧ)ࡅࡔ前方ࠋࡍࡲࡋࡽࡎ࡟ 

㸦Ṇࡌࡡࡵ 2 本ࢆ緩ࡿࡵ㸧Ѝ㸦ࢭンࡍࡽࡎࢆ࣮ࢧ㸧Ѝ㸦Ṇࡌࡡࡵ固定㸧 

 ࠋいࡉࡔࡃ࡚ࡵṆ࡚ࡋう加減ࡼい࡞ࡉ壊ࢆ࣮ࢧンࢭࡣࡌࡡࡵṆ࣮ࢧンࢭ

 

2 個目ࢭࡢン࣮ࢧ (突出ࡋ終点ࢭン2࣮ࢧ) ࡣ動࡞ࡉ࠿い࡛ࡉࡔࡃいࠋ 

 

警告 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

1 個目ࢭࡢン࣮ࢧ棒 
(突出ࡋ終点ࢭン1࣮ࢧ) 

2 個目ࢭࡢン࣮ࢧ棒 
(突出ࡋ終点ࢭン2࣮ࢧ) 

突出ࡋ従動軸 

1 個目ࢭࡢン࣮ࢧ棒ࡀ 2 個目ࢭࡢン࣮ࢧ棒ࢆ押ࠊࡾࡓࡋ乗ࡾ越え࡚ࡋࡾࡓ

いࡿ状態ࠋЍ ［手㡰  ࠋいࡉࡔࡃ࡚ࡋ調節ࢆ఩置࣮ࢧンࢭ方法࡛ࡢ［6

センサ࣮位置調節࣓ࡣインスイッチࡀ入ࡓࡗ状態࡛ࡣ絶対作業し࡞い࡛くࡉࡔいࠋ 

不意࡟動ࡔࡁしࡓ場合ࠊチ࣮࢙ンやスプࣟࢣッ࡟ࢺ挟ࡿࢀࡲ危険ࡀあࠋࡍࡲࡾ 

Ṇࡌࡡࡵ 2 本 

1 個目ࢭࡢン࣮ࢧ 
(突出ࡋ終点ࢭン1࣮ࢧ) 

2 個目ࢭࡢン࣮ࢧ 
(突出ࡋ終点ࢭン2࣮ࢧ) 

࣭࣭࣭࣭動࡞ࡉ࠿い 

前方Ќࡍࡽࡎ࡬ 



 

- 18 - 

［手㡰 7］突出ࡋ部ࡽ࠿離ࡓࢀ状態࡛ࠊ電源ࢫイッチ࣓ࠊインࢫイッチࢆ入ࠋࡍࡲࢀ  

     手動ࠊ突出ࢫࡋイッチࢆ後方࡬倒ࠊࡋ突出ࡋ板ࢆ中間఩置ࡽࡄい࡛ࡲ 

 ࠋࡍࡲࡏࡉࢡッࣂ

警告 
 

 

 

     再ᗘࠊ手動 突出ࢫࡋイッチࢆ前方࡬倒ࡋ自動࡛停Ṇ࡛ࡲࡿࡍ突出ࢆࡋ動ࠋࡍࡲࡋ࠿ 

写真 8-貸 ࡞࡚ࢀࡉ押ࡶ࡟何ࡀ↑」࣮ࢧンࢭ終点ࡋ棒。突出࣮ࢧンࢭࡢ個目」ࠊ࡟うࡼࡢ

い状態࡛停Ṇ࡛ࢆ࡜ࡇࡿࡁ確認ࡉࡔࡃいࠋ 

 

写真 8-貸 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

࣓インࢫイッチࢆษࢭ࡚ࡗン࣮ࢧṆࢆࡌࡡࡵ固定ࠊࡽࡓࡋ突出ࡋ終点ࢭンࡢ࣮ࢧ 

調節ࡣ完了࡛ࠋࡍ 

 

 

［手㡰 8］原点ࢭンࡢ࣮ࢧ調節࡞ࡇ࠾ࢆいࠋࡍࡲ 

     手動ࠊ突出ࢫࡋイッチࢆ後方࡬倒ࠊࡋ突出ࡋ板ࡀ自動࡛停ࣂ࡛ࡲࡿࡲッࡏࡉࢡ 

 ࠋࡍࡲ

警告   

 

 

 

 

 

 

運動部位ࡣ࡟触࡞ࢀい状態࡛操作し࡚くࡉࡔいࠋ手や指ࢆ挟ࠊ࡝࡞ࡴ大ࡘ࡟࢞ࢣ

ࡣ場合ࡿࡍ複数人࡛作業ࠊ࡟特ࠋいࡉࡔくࡾᏲ࠾ࡎ必࡛ࡢࡍࡲࡾあࡀ危険ࡿࡀ࡞

 ࠋいࡉࡔ注意くࡈ

1 個目ࢭࡢン࣮ࢧ棒 
(突出ࡋ終点ࢭン1࣮ࢧ) 

2 個目ࢭࡢン࣮ࢧ棒 (突出ࡋ終点ࢭン2࣮ࢧ) 

 停Ṇ࡟ࡁ࡜ࡓࡋ押࡞࡚ࢀࡉい࡜ࡇ 

運動部位ࡣ࡟触࡞ࢀい状態࡛操作し࡚くࡉࡔいࠋ手や指ࢆ挟ࠊ࡝࡞ࡴ大ࡘ࡟࢞ࢣ

ࡣ場合ࡿࡍ複数人࡛作業ࠊ࡟特ࠋいࡉࡔくࡾᏲ࠾ࡎ必࡛ࡢࡍࡲࡾあࡀ危険ࡿࡀ࡞

 ࠋいࡉࡔ注意くࡈ
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［手㡰 9］࣓インࢫイッチࢆษࠊࡾ突出ࡋ原点ࢭンࡢ࣮ࢧ状態ࢆ確認ࠋࡍࡲࡋ 

   1 個目ࢭࡢン࣮ࢧ(突出ࡋ原点ࢭン1࣮ࢧ)ࡅࡔ踏࡚ࢀࡲいࡿ状態࡛あࠊࡤࢀ再調

節ࡢ必要ࡣあࠋࢇࡏࡲࡾ 

2 個目ࢭࡢン࣮ࢧ(突出ࡋ原点ࢭン2࣮ࢧ)࡛ࡲ踏࡚ࢀࡲいࡿ状態㸦写真 8-9 参

照㸧ࠊࡣࡁ࡜ࡢ再調節ࡀ必要࡛ࠋࡍ 

 

   写真 8-9  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

［手㡰 10］࣓インࢫイッチࡣษࡓࡗ状態ࢆ確認ࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ 

     1 個目ࢭࡢン࣮ࢧ(突出ࡋ原点ࢭン1࣮ࢧ)ࡅࡔ前方ࠋࡍࡲࡋࡽࡎ࡟ 

㸦Ṇࡌࡡࡵ 2 本ࢆ緩ࡿࡵ㸧Ѝ㸦ࢭンࡍࡽࡎࢆ࣮ࢧ㸧Ѝ㸦Ṇࡌࡡࡵ固定㸧 

 ࠋいࡉࡔࡃ࡚ࡵṆ࡚ࡋう加減ࡼい࡞ࡉ壊ࢆ࣮ࢧンࢭࡣࡌࡡࡵṆ࣮ࢧンࢭ

2 個目ࢭࡢン࣮ࢧ(突出ࡋ原点ࢭン2࣮ࢧ)ࡣ動࡞ࡉ࠿い࡛ࡉࡔࡃいࠋ 

警告 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

1 個目ࢭࡢン࣮ࢧ 
(突出ࡋ原点ࢭン1࣮ࢧ) 
 

2 個目ࢭࡢン࣮ࢧ 
(突出ࡋ原点ࢭン2࣮ࢧ) 

2 個目ࢭࡢン࣮ࢧ(突出ࡋ原点ࢭン2࣮ࢧ)࡛ࡲ踏࡚ࢀࡲいࡣࡁ࡜ࡿ

再調節ࡀ必要࡛ࠋࡍ 

センサ࣮位置調節࣓ࡣインスイッチࡀ入ࡓࡗ状態࡛ࡣ絶対作業し࡞い࡛くࡉࡔいࠋ 

不意࡟動ࡔࡁしࡓ場合ࠊチ࣮࢙ンやスプࣟࢣッ࡟ࢺ挟ࡿࢀࡲ危険ࡀあࠋࡍࡲࡾ 

2 個目ࢭࡢン࣮ࢧ 
(突出ࡋ原点ࢭン2࣮ࢧ) 

࣭࣭࣭࣭動࡞ࡉ࠿い 

1 個目ࢭࡢン࣮ࢧ 
(突出ࡋ原点ࢭン1࣮ࢧ) 

前方ࡍࡽࡎ࡬ 

Ṇࡌࡡࡵ 
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［手㡰 11］突出ࡋ部ࡽ࠿離ࡓࢀ状態࡛ࠊ電源ࢫイッチ࣓ࠊインࢫイッチࢆ入ࠋࡍࡲࢀ  

     手動ࠊ突出ࢫࡋイッチࢆ前方࡬倒ࠊࡋ突出ࡋ板ࢆ中間఩置ࡽࡄい࡛ࡲ 

突出ࠋࡍࡲࡋ 

警告 
 

 

 

     再ᗘࠊ手動 突出ࢫࡋイッチࢆ後方࡬倒ࡋ自動࡛停Ṇ࡛ࡲࡿࡍ突出ࢆࡋ動ࠋࡍࡲࡋ࠿ 

写真 8-11 確認ࢆ࡜ࡇࡿࡁい状態࡛停Ṇ࡛࡞࡚ࢀࡲ踏ࡀ࣮ࢧンࢭࡢ個目」ࠊ࡟うࡼࡢ

 ࠋいࡉࡔࡃ

 

   写真 8-11 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

࣓インࢫイッチࢆษࢭ࡚ࡗン࣮ࢧṆࢆࡌࡡࡵ固定ࠊࡽࡓࡋ突出ࡋ原点ࢭンࡢ࣮ࢧ 

調節ࡣ完了࡛ࠋࡍ 

 

［手㡰 1「］突出࣮ࣂ࢝ࡋ㸦Ṇࡌࡡࡵ 買本㸧ྲྀࢆ付ࠊࡅ減㏿ࢭンࢥࡢ࣮ࢧネࢡタ࣮ࢆ 

     接⥆ࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ 

     突出࡟࣮ࣂ࢝ࡋ貼付ࠕ࣓ࣔࡢࡅ買0－ど 地域࡛࣭࣭࣭ࠖࠊࡣ廃却ࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ 

     ௨ୖ࡛ࠕ突出ࡋ停Ṇ఩置ࡢ調節ࠖ作業ࡣ完了࡛ࠋࡍ 

 

 

 

 

 

運動部位ࡣ࡟触࡞ࢀい状態࡛操作し࡚くࡉࡔいࠋ手や指ࢆ挟ࠊ࡝࡞ࡴ大ࡘ࡟࢞ࢣ

ࡣ場合ࡿࡍ複数人࡛作業ࠊ࡟特ࠋいࡉࡔくࡾᏲ࠾ࡎ必࡛ࡢࡍࡲࡾあࡀ危険ࡿࡀ࡞

 ࠋいࡉࡔ注意くࡈ

2 個目ࢭࡢン࣮ࢧ(突出ࡋ原点ࢭン2࣮ࢧ) 

 停Ṇࡁ࡜ࡓࡋ踏࡞࡚ࢀࡲい࡜ࡇ 

1 個目ࢭࡢン࣮ࢧ 
(突出ࡋ原点ࢭン1࣮ࢧ) 
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9. 各部センサ࣮࡜働ࡁ 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 場合ࡓࡋ故㞀 ࡁ 働 ྡ࣮ࢧンࢭ

   タ࣮࣮࢚࣋ࣞ

 ࣮ࢧンࢭ

1 定ࢆタ࣮࣮࢚࣋ࣞ࡟毎ࣝࢡイࢧ

఩置࡟停ࠋࡍࡲࡵ   

停Ṇ఩置ࢆ検出࡛ࠊ࡟ࡎࡁ

連⥆࡛回ࡲࡋ࡚ࡗいࠋࡍࡲ 

タ࣮㸦連࣮࢚࣋ࣞ࡜࣮ࣝࣞࡳ引込 ࣮ࢧンࢭࢺタ࣮ࢫ

動㸧ࢆ起動ࠋࡍࡲࡋ 

࡞ࡁ起動࡛ࡀタ࣮࣮࢚࣋ࣞ

 停Ṇ㸧ࡡ㸦積重ࠋࡍࡲࡾ࡞ࡃ

‶了ࢭン࣮ࢧ 積重ࡡ‶了ࢆ検知ࠊࡋ送ࡾ出ࢆࡋ

起動ࠋࡍࡲࡏࡉ 

送ࡾ出ࡲࡾ࡞ࡃ࡞ࡁ࡛ࡀࡋ

 ࠋࡍ

減㏿ࢫイッチ 送ࡾ出ࡋ終点࡛ࡢ衝撃ࢆ抑えࡓࡿ

 ࡍࡲࡏࡉ㏿減ࢆᗘ㏿ࡋ出ࡾ送࡟ࡵ

減㏿ࠊࡀࡍࡲࡾ࡞࡜ࡋ࡞通

常運転ࠋࡍࡲࡋ 

到着ࢭン࣮ࢧ 送ࡾ出ࡢࡋ完了ࢆ検知ࠊࡋ突出ࡋ

 ࠋࡍࡲࡏࡉ起動ࢆ

突出ࡀࡋ起動࡛ࡾ࡞ࡃ࡞ࡁ

機械停Ṇࠋࡍࡲࡾ࡞࡜    

㸦補足 1 参照㸧 

検ࢆ࡜ࡇࡿあ࡟定఩置ࡀࢺッࣞࣃ ࣮ࢧンࢭࢺッࣞࣃ

知ࠋࡍࡲࡋ 

ࡾࡲ定఩置࡛停ࡀࢺッࣞࣃ

࡟特ࠋࢇࡏࡲ 1 個目ࡀ故㞀

ࡁ起動࡛ࡀࡋ突出ࠊ࡜ࡿࡍ

 ࠋࡍࡲࡾ࡞ࡃ࡞

移動ࢭン࣮ࢧ 苗箱 4 山目ࡀ突ࡁ出ࢆ࡜ࡇࡓࢀࡉ

検知ࣞࣃࠊࡋッࢺ搬送ࢆ起動ࡏࡉ

 ࠋࡍࡲ

ࢺッࣞࣃ 4 山目ࢆ検出࡛ࡁ

ࡍ出ࡾ送ࢆࢺッࣞࣃࠊ࡟ࡎ

 ࠋࡍࡲࡾ࡞ࡃ࡞ࡁ࡛ࡀ࡜ࡇ

‶了ࢭン࣮ࢧ 

 ࣮ࢧンࢭࢺッࣞࣃ

到着ࢭン࣮ࢧ 

減㏿ࢫイッチ 

 ࣮ࢧンࢭࢺタ࣮ࢫ

移動ࢭン࣮ࢧ 

 ࡍࡲࡾあ࡟ࡃ近ࢺッࢣࣟࣉࢫࠊୗ方ࡢࢺッࢽࣘࡡ積重ࡣ࣮ࢧンࢭタ࣮࣮࢚࣋ࣞ
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突出ࡋ原点ࢭン1,2࣮ࢧ 突出ࡋ終点ࢭンࡣ 1,2࣮ࢧ突出ࢽࣘࡋッ࣮ࣂ࢝ࡢࢺ内࡟配

置࡚ࢀࡉいࠋࡍࡲ 詳細ࡣ前章ࠗ突出ࡋ停Ṇ఩置ࡢ調節࠘ࢆ参照ࡉࡔࡃいࠋ 

 

㸦補足㸯㸧到着ࢭンࡀ࣮ࢧ検知࡛࡞ࡁい場合ࡢ現象 

  送ࡾ出ࡾࡼ࡟ࡋ苗箱ࡢ山ࡀ突出ࡋ部࡬到着ࢭࠊࡶ࡚ࡋンࡀ࣮ࢧ検知࡛࡞ࡁい࡜ 

  ձ突出ࢆࡋ起動ࢇࡏࡲࡁ࡛ࡀ࡜ࡇࡿࡍ 

  ղ送ࡾ出ࡶ࣮ࣝࣞࡋ運転ࠋࡍࡲࡅ⥆ࢆ 

  ճ送ࡾ出ࡀࡋṆ࡚ࡗࡲい࡞い࣮࢚࣋ࣞ࡟ࢁࡇ࡜タ࡛次ࡢ苗箱ࡀ降ࡵࡓࡿࡃ࡚ࡾ 

   積重ࡡ఩置ࡲࡋ࡚ࢀࡎࡀいࡍࡲ 

  մ一定時間௨ୖࠊ到着ࢭンࡢࡽ࠿࣮ࢧ信号ࡀ入࡞ࡽい場合ࠊ機械停Ṇࠋࡍࡲࡋ 

   

  考えࡿࢀࡽ原因࡜対策 

 ？࠿い࡞い࡚ࡗࡲࡋ࡛ࢇ込ࡾ入࡟࡝࡞手部ࡗྲྀࡢ苗箱ࡀ検知棒ࡢ࣮ࢧンࢭ .1   

       Ѝ ࢭン࣮ࢧ高ࢆࡉ調節ࠋࡍࡲࡋ 

   2. 送ࡾ出ࡋ終点ࡢ苗箱ࢺࢫッ࡟࣮ࣃ泥ࡀ付着ࢭࠊ࡚ࡋン࡟࣮ࢧᒆࡃ࡞࠿ 

  ？࠿い࡞いࡣ࡚ࡗ࡞     

       Ѝ ࢺࢫッࣃࡢ࣮ࣃイࡽ࠿ࣉ泥ࢆ除去ࠋࡍࡲࡋ 

 ？࠿い࡞い࡚ࢀ壊ࡀ自体࣮ࢧンࢭ .3   

       Ѝ ࢭンࢆ࣮ࢧ交換ࠋࡍࡲࡋ応急的ࠊࡣ࡟減㏿ࢭンࢆ࣮ࢧ外࡚ࡋ 

         割ࡾ当࡚ࡢ࡝࡞ࡿ対応ࠋྍࡶ 

 

㸦補足 2㸧突出ࡋ㸦原点ࠊ終点㸧ࢭンࡀ 1࣮ࢧ故㞀ࡓࡋ場合 

  警告灯ࡀ点滅ࠋࡍࡲࡋ㸦࣭࣭࣭࣭ࠗ 14. 警告灯ࡢㄝ明࠘参照㸧 

2࣮ࢧンࢭࡲࡲࡢࡑ 2࣮ࢧンࢭ࡟次ࠊࡀࡍࡲࡁ࡛ࡀ࡜ࡇࡿࡍ通常運転࡚ࡋ使用ࢆ ࡀ

故㞀ࡲࡋ࡚ࡋうࠊ࡜機械破損ࡅࡔࡿࡁ࡛ࠋࡍࡲࡾࡀ࡞ࡘ࡟早期ࢭࠊ࡟ン1࣮ࢧ ࡢ

交換修理ࡉࡔࡃ࡚ࡗ࡞ࡇ࠾ࢆいࠋ 

突出ࡋ 

原点ࢭン1࣮ࢧ 

突出ࡋ板ࡀ戻ࡢࡁ࡜ࡓࡗ停Ṇ఩置

㸦待機఩置㸧ࢆ決࡚ࡵいࠋࡍࡲ 

突出ࡋ板ࡀ停Ṇࠊࡎࡏ突出

2࣮ࢧンࢭ原点ࡋ ఩置࡛停ࡢ

Ṇࠋࡍࡲࡋ㸦補足 2 参照㸧 

突出ࡋ 

原点ࢭン2࣮ࢧ 

突出ࡋ原点ࢭン1࣮ࢧ ࡓࡋ故㞀ࡀ

 ࠋࡍ࡛࣮ࢧンࢭ予備ࡢࡁ࡜

突出ࡋ板ࡀ停Ṇ࡛ࡏࡲࡁ

㸦補足ࠋࢇ 2 参照㸧 

突出ࡋ 

終点ࢭン1࣮ࢧ 

突出ࡋ板ࡢ突出ࡋ量ࢆ決࡚ࡵいࡲ

 ࠋࡍ

突出ࡋ板ࡀ規定ࡢ突出ࡋ఩

置࡛停Ṇࠊࡎࡏ終点ࢭンࢧ

࣮2 ࡲࡋ出ࡁ突࡛ࡲ఩置ࡢ

補足) ࠋࡍ 2 参照) 

突出ࡋ 

終点ࢭン2࣮ࢧ 

突出ࡋ終点ࢭン1࣮ࢧ ࡓࡋ故㞀ࡀ

 ࠋࡍ࡛࣮ࢧンࢭ予備ࡢࡁ࡜

突出ࡋ板ࡀ停Ṇ࡛ࡏࡲࡁ

㸦補足ࠋࢇ 2 参照㸧 
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10. 各部センサ࣮ࡢ調節 
突出ࡋ。原点ࠊ終点↑ࢭンࡢ࣮ࢧ調節ࡘ࡟い࡚ࠊࡣ第 8章ࠕ突出ࡋ停Ṇ఩置ࡢ調節ࠖࢆ参照

 ࠋいࡉࡔࡃ

警告 
 

 

 

 ࣮ࢧンࢭタ࣮࣮࢚࣋ࣞ 10-1

    ᕤ場出荷状態࡛ࡈ使用いࠋࡍࡲࡅࡔࡓ 

    引ࡁ込࣮࢚࣋ࣞ࡜ࡳタ࣮ࡢタイ࣑ンࡀࢢ合致ࡼࡿࡍう調節࡚ࡋあࠋࡍࡲࡾ 

  

 ࣮ࢧンࢭࢺタ࣮ࢫ 」-10

苗箱ࠕࡀ引込ࢺࢫࡳッࡽ࠿࣮ࠖࣃ著ࡃࡋ離ࡓࢀ఩置㸦」0ｍｍ௨ୖ手前㸧࡛࢚࣋ࣞ

࣮タ࣮ࣕ࢟࡟ッチࡼࡿࢀࡉう࡞場合ࢫࠊࡣタ࣮ࢭࢺンࢆ࣮ࢧ奥側࡬移動ࠋࡍࡲࡏࡉ 

逆ࠊ࡟苗箱ࠕࡀ引込ࢺࢫࡳッ࡟࣮ࠖࣃ強ࡃ衝突ࡿࡍ場合ࢫࠊࡣタ࣮ࢭࢺンࢆ࣮ࢧ

手前側࡟移動ࠋࡍࡲࡏࡉ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

注意！ 引ࡁ込ࢺࢫࡳッࡢ࣮ࣃ఩置ࡣ変更࡞ࡋい࡛ࡉࡔࡃいࠋ 

センサ࣮位置調節࣓ࡣインスイッチࡀ入ࡓࡗ状態࡛ࡣ絶対作業し࡞い࡛くࡉࡔいࠋ 

不意࡟動ࡔࡁしࡓ場合ࠊチ࣮࢙ンやスプࣟࢣッ࡟ࢺ挟ࡿࢀࡲ危険ࡀあࠋࡍࡲࡾ 

特ࠊ࡟播種機ࡢ搬送ࡀప㏿௙様࡛あࠊࡾࡓࡗ苗箱ࡽ࠿水ࡀ多量࡟滴ࡼࡿう࡞

条件ࡢ場合ࠊ引込ࣜࢫ࡛ୖ࣮ࣝࣞࡳッࡀࣉ発生࣮࢚࣋ࣞࡋタ࣮ࣕ࢟ࡿࡼ࡟ッ

チ఩置ࡀ࡜ࡇࡿࣞࢬࡀあࠋࡍࡲࡾ 

引込ࢺࢫࡳッ࣮ࣃ 

 ࣮ࢧンࢭࢺタ࣮ࢫ

 ࣮ࢧンࢭࢺタ࣮ࢫ

Ṇࡌࡡࡵ 
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10-」 ‶了ࢭン࣮ࢧ 

    積重ࡿࡡ箱ࡢ数ࢆ設定ࠋࡍࡲࡋ 

    実㝿࡟使用ࡿࢀࡉ苗箱ࢆ積重ࠊࡡ高ࢆࡉ調節ࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ 

    ‶了ࢭンࢣࣛࣈ࣮ࢧッࢆࢺ固定࡚ࡋいࡿ蝶ࢆࡌࡡ緩ࢭࠊ࡚ࡵン࣮ࢧ高ࢆࡉ調節 

 ࠋࡍࡲࡋ

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

播種能力࡟応ࡓࡌ最ᑠ積重ࡡ数ࢆᏲ࡚ࡗ設定ࡉࡔࡃい㸦第 』 章ࠕ௙様ࠖࢆ参照㸧 

㸦最大積重ࡡ数ࡣ  㸧ࠋࡍ࡛『1

10-『 減㏿ࢫイッチ 

    育苗箱ࡢ肉抜ࡁ部ࢭࠊ࡝࡞ン࣮ࢧ棒ࡀ当ࡿࡓ఩置ࡀᏳ定࡞ࡋいࢫࠊࡁ࡜イッチࡢ 

ྲྀ付ࡅ఩置ୖࢆୗ࡟調節ࠋࡍࡲࡋ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

‶了ࢭン࣮ࢧ 

蝶ࡌࡡ 
苗箱 

減㏿ࢫイッチ

 棒࣮ࢧンࢭ

ୖୗ調節用 

Ṇࡌࡡࡵ 
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10-』 到着ࢭン࣮ࢧ 

育苗箱ࡢ肉抜ࡁ部ࢭࠊ࡝࡞ン࣮ࢧ棒ࡀ当ࡿࡓ఩置ࡀᏳ定࡞ࡋいࢭࠊࡁ࡜ンࡢ࣮ࢧ 

ྲྀ付ࡅ఩置ୖࢆୗ࡟調節ࠋࡍࡲࡋ 

 

 

 

 

     

 ࡿい࡚ࡵṆࢆࢺッࢣࣛࣈ࣮ࢧンࢭ    

 タ࣮࣮ࣔࡢࢺッࢽࣘࡋ突出ࠊࡣࡌࡡ    

 ࠋࡍࡲࡾあ࡟内࣮ࣂ࢝    

 

 

 

 

    ࣮ࣔタ࣮ࡢ࣮ࣂ࢝ୗࡴࡇࡁࡒࡢࡽ࠿ 

 ࠋࡍ能࡛ྍࡀ調節作業࡜

 

 

 10-買 ࣞࣃッࢭࢺン࣮ࢧ 

     苗箱ࢆ突ࡁ出ࣞࣃࠊࡁ࡜ࡍッࡢࢺ停Ṇ఩置ࡀ適当࡛࡞い場合࡟調節ࠋࡍࡲࡋ 

     ᕤ場出荷状態ࣞࣃࠊࡣッࢺ巾＝1」00mm ࡛調節࡚ࢀࡉいࣞࣃࠊࡀࡍࡲッ࣮ࣝࣞࢺ

 ࠋࡍࡲࡾ࡞࡜必要ࡀ調節ࡾࡼ࡟巾ࢺッࣞࣃ఩置やࡢ

  

     調節ࢭࠊࡣンࢣࣛࣈ࣮ࢧッࢺṆࢆࡌࡡࡵ緩ࢣࣛࣈࠊࡵッࢺ長穴ࡢ範ᅖ࡛఩置ࢆ 

 い࡞い࡚ࡋ使用ࠊࡣい場合࡞ࡁ範ᅖ内࡛調節࡛ࡢ長穴ࠋࡍࡲࡋ対応࡚ࡋࡽࡎ     

 ࠋいࡉࡔࡃ࡚ࡋ対応࡛࡜ࡇࡿ替えࢀ入ࢆࡌࡡࡵṆ࡟穴ࡌࡡ

 

 

        

 

 

 

 

 

到着ࢭン࣮ࢧ 

 棒࣮ࢧンࢭ

Ṇࡌࡡࡵ 

࣮ࣔタ࣮࣮ࣂ࢝ 

Ṇࡌࡡࡵ 

Ṇࡌࡡࡵ 

 ࢺッࢣࣛࣈ࣮ࢧンࢭ ࢺッࢣࣛࣈ࣮ࢧンࢭ
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 10-貸 移動ࢭン࣮ࢧ 

     『 山目ࡢ苗箱ࢆ突出ࠊࡁ࡜ࡓࡋ移動ࢭンࡀ࣮ࢧ検出࡛ࡼࡿࡁう࡟調節ࠋࡍࡲࡋ 

 問題ࡤࢀ最中࡛あࡿい࡚ࡋ出ࡁ突ࢆ山目』ࠊࡣࢢン࣑タイࡿࡍ検知ࡀ࣮ࢧンࢭ     

     あࠋࢇࡏࡲࡾ㸦ࡻࡕう࡝突出ࡋษ࡛ࢁࡇ࡜ࡓࡗ検知ࡿࡏࡉ必要ࡣあࢇࡏࡲࡾ㸧 

 ࠋいࡉୗࡅ避࠾ࡣ調節࡞うࡼうࡲࡋ࡚ࡋ押࡟動範ᅖ௨ୖྍࡢ棒࣮ࢧンࢭࠊࡋࡔࡓ     

 

      

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

4 山目苗箱 

Ṇࢆࡌࡡࡵ緩࡚ࡵ

ࢆ角ᗘࡢ࣮ࢧンࢭ

振ࡾ調節ࡍࡲࡋ 

動ྍࡢ棒࣮ࢧンࢭ

範ᅖ࡟注意 
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11. 箱࢞イࡢࢻ調節 
 

11-1 箱࢞イࢻ棒ࡢ調節 

  

 箱࢞イࢻ棒ࠊࡣ苗箱積重ࡡ時ࡢ苗箱横方向఩置ࢁࡑࢆえࡿ部品࡛ࠋࡍ 

 苗箱ࡀ降࡚ࡁ࡚ࡾ積ࡳ重ࠊࡁ࡜ࡿ࡞ 

 ձ横方向࡚ࣞࢬ࡟一定࡟重࡞ࡽ࡞いࡣࡁ࡜箱࢞イࢻ棒ࡢ間隔ࠋࡍࡲࡵ⊂ࢆ 

 ղ逆࢞࡟イࠊ࡚ࡃࡘࡁࡀࢻ箱ࡀ引ࡼࡿ࠿࠿ࡗうࡣࡁ࡜࡞箱࢞イࢻ棒ࡢ間隔ࢆ 

拡ࠋࡍࡲࡆ 

  

 箱࢞イࢻ棒ࡣ 『本あࠋࡍࡲࡾ 

࣮ࣞࣝ中心ࢆ基準ࡅࡔࡿࡁ࡛࡟均等࡟調節ࠋࡍࡲࡋ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

箱࢞イࢻ棒 
各部ࢼッࢺ 2 個࡛固定ࡋ

࡚あࠋࡍࡲࡾ調節後ࡋࠊࡣ

 いࡉࡔࡃ࡚ࡋ固定ࡾ࠿ࡗ

苗箱ࡢ横方向ࢆ一定ࢁࡑ࡟えࡿ部品࡛ࡍ 
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11-「 箱࢞イࢻ板ࡢ調節 

 

箱࢞イࢻ板ࠊࡣ苗箱積重ࡡ時ࡢ苗箱前後方向఩置ࢁࡑࢆえࡿ部品࡛ࠋࡍ 

ᕤ場出荷時࡟調節済࡚ࡗ࡞࡜ࡳいࠊࡀࡍࡲ引込ࢺࢫࡳッ࣮ࣃ఩置ࢆ動ࡓࡋ࠿場

合ࠊࡣ࡝࡞再調整ࡀ必要ࠋࡍࡲࡾ࡞࡜ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

࠙調節方法ࠚ 

1. 空ࡢ苗箱ࢆ用意ࠋࡍࡲࡋ 

「. 手動運転࡛࣮࢚࣋ࣞタ࣮ࢆ動ࠊࡋ࠿箱ཷࡑࡼ࠾࠾ࡀ苗箱ࣕ࢟ࢆッチࡿࡍ高࡟ࡉ

 ࠋࡍࡲࡏࡉ非常停Ṇࠊ࡛ࢁࡇ࡜ࡓࡁ

」. 空ࡢ苗箱ࢆ引込ࢺࢫࡳッ࡟࣮ࣃ当࡚ࡓ఩置ࢭ࡟ッࠋ࣭ࡍࡲࡋࢺ ࣭࣭ձ 

『. 非常停Ṇࢆ解除࣮࢚࡚࣋ࣞࡋタ࣮ࢆ再ᗘ起動ࠋࡍࡲࡋ 

軽࡟ඛ端ࡢ板ࢻイ࢞箱࡝うࡻࡕࡀ苗箱ࡢձࡁ࡜ࡃい࡚ࡾ降ࡀタ࣮࣮࢚࣋ࣞ .『

触ࠊࡎࡂ当࡚過ࡾࡲ㸦あࠋࡍࡲࡏ合わࢆ板ࢻイ࢞箱࡟఩置࡞うࡼࡿࡍ接触ࡃ

  㸧ࡍࡲࡋ࡜程ᗘࡿ

注意㸧箱࢞イࢻ板ࡣ水平࡟動ࡍࡲࡋ࠿㸦角ᗘࢆ変え࡞い㸧ࠋ 
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12. 運転 
 

1「-1 運転前ࡢ確認 

 。1↑ 本機ࡢ電源ࡣࢻ࣮ࢥ建ᒇࢥࡢンࢭン࡟ࢺ単⊂࡛接⥆࡚ࢀࡉいࢆ࡜ࡇࡿ確認࡚ࡋ 

 ࡟足配線ࢥい㸧。タࡉࡔࡃい࡛࡞ࡽྲྀࢆ電源ࡽ࠿↑播種機。ࢺンࣛࣉ㸦播種ࠋいࡉࡔࡃ

 ↑いࡉࡔࡃࡵや࠾ࡶ電源供給ࡿࡼ

  。「↑ 播種ࣛࣉンࢺ㸦播種機㸧ࡢ࡜電線接⥆㸦ࢭン࣮ࢧ線接⥆㸧ࡀ行わ࡚ࢀいࢆ࡜ࡇࡿ 

確認ࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ          ࣭࣭࣭࣭࣭第 買章㸦9㸧ࢆ参照 

 。」↑ 各種ࢭンࡢ࣮ࢧ調節ࢆ確認ࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ 

   積重ࡡ箱数㸦‶了ࢭン࣮ࢧ㸧ࣞࣃࠊッࢺ停Ṇ఩置㸦ࣞࣃッࢭࢺン࣮ࢧ㸧 

   『 山突出ࡋ検知㸦移動ࢭン࣮ࢧ㸧ࠊ௚    ࣭࣭࣭࣭࣭第 10章 ࢆ参照 

 ࢆ࡜ࡇࡿい࡚ࡗ࡞࡟పい設定ࡾࡼ箱ཷ板ࡢࢺッࢽࣘࡋ突出ࡀ面ୖࢺッࣞࣃ ↑』。 

   確認ࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ突出ࡋ時࡟箱࡞ࡽ࠿࠿ࡗࡦࡀいࡼうࠋࡍ࡛ࡵࡓࡿࡍ࡟ 

                      ࣭࣭࣭࣭࣭第 買章 。買↑ ࢆ参照 

 。』↑ 本機内ࠊ࡟㞀害࡞ࡀࡢࡶࡿ࡞࡜いࢆ࡜ࡇ確認ࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ 

 

1「-「 運転 

 ࠋࡍࡲࡋ࡟㹍㹌ࢆイッチࢫ࣮࣮࢝ࣞࣈ ↑1。 

 。「↑ ࣓インࢫイッチࢆ㹍㹌ࠋࡍࡲࡋ࡟ 

 。」↑ 搬送ࢥン࣋アୖࣞࣃ࡟ッࢆࢺ置ࠋࡍࡲࡁ 

 

 

 

 

 緊急時ࠊࠗࡣ࡟ 非常停Ṇボタン࠘ࢆ押ࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ 

。『↑ 自動/手動ࢫイッチࢆ 手動Ѝ自動 ࡟ษ替えࠋࡍࡲ 

 ࠋࡍࡲࡁ動࡛ࡲ原点఩置ࡀࡋ突出ࠊタ࣮࣮࢚࣋ࣞ  

 ࠋࡍࡲࢀࡉ搬送࡛ࡲ定఩置ࡀࢺッࣞࣃ

 ࠋࡍࡲࡋ出ࡁ動ࡀ㸦播種機㸧ࢺンࣛࣉ播種ࠊ搬送停Ṇ後ࢺッࣞࣃ

 。』↑ 停Ṇࠊࡣࡁ࡜ࡿࡏࡉ自動/手動ࢫイッチࢆ 自動Ѝ手動 ࡟ษ替えࠋࡍࡲ 

   非常停Ṇࡣ࡜異ࡀࢀࡒࢀࡑࠊࡾ࡞原点࡟到達࡛ࡲࡿࡍ動いࡕࡢࡓ停Ṇࠋࡍࡲࡾ࡞࡜ 

 

 

 

運動部位ࡣ࡟触࡞ࢀい状態࡛操作し࡚くࡉࡔいࠋ手や指ࢆ挟ࠊ࡝࡞ࡴ大ࡿࡀ࡞ࡘ࡟࢞ࢣ危

険ࡀあ࡛ࡢࡍࡲࡾ必࠾ࡎᏲࡾくࡉࡔいࠋ特ࠊ࡟複数人࡛作業ࡿࡍ場合ࡈࡣ注意くࡉࡔいࠋ 

注意 
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1「-」 動作 

 。1↑ 播種ࣛࣉンࢺ㸦播種機㸧ࡽ࠿苗箱ࡀ搬送ࢫࢀࡉタ࣮ࢭࢺンࢆ࣮ࢧ踏࡛࡜ࡇࡴ 

   引込࣮࢚࣭࣮࣋ࣞࣝࣞࡳタ࣮㸦連動㸧ࡀ起動ࠋࡍࡲࡋ 

 所ࡿࡍ検知ࢆ箱ཷࡢ次ࡀ࣮ࢧンࢭタ࣮࣮࢚࣋ࣞࠊࡆୖࡕ持ࢆ苗箱ࡣタ࣮࣮࢚࣋ࣞ

 ࠋࡍࡲࡋ停Ṇࡁ動࡛ࡲ   

 ࠋࡍࡲࡁい࡚ࡡ積重ࢆ苗箱࡟ୖ࣮ࣝࣞࡋ出ࡾ送ࠊ࡛࡜ࡇࡍ返ࡾ繰ࢆ動作ࡢ↑1。 ↑」。 

 。」↑ 積重ࡓࡡ箱ࡀ‶了ࢭンࡢ࣮ࢧ఩置࡛ࡲ到達ࠊ࡜ࡿࡍ送ࡾ出ࡀ࣮ࣝࣞࡋ起動ࠋࡍࡲࡋ 

 。『↑ 送ࡾ出ࡓࢀࡉ苗箱山ࡣ突出ࢽࣘࡋッࡢࢺ減㏿ࢫイッチࢆ㹍㹌࡛࡜ࡇࡿࡍ高㏿送ࡾ

出ࡽ࠿ࡋప㏿送ࡾ出࡟ࡋษࡾ替わࠋࡍࡲࡾ 

 。』↑ 送ࡾ出ࡋ終点ࡢ到着ࢭンࢆ࣮ࢧ㹍㹌ࠊ࡛࡜ࡇࡿࡍ送ࡾ出ࡀࡋ停ࠊࡾࡲ突出ࡀࡋ起動

 ࠋࡍࡲࡋ

 。買↑ 苗箱山ࣞࣃࡣッ࡟ୖࢺ突ࡁ出ࠊࢀࡉ突出ࡋ終点ࢆ検知࡜ࡿࡍ突出ࡋ板ࡣ原点方向࡬

戻ࠋࡍࡲࡾ 

 。貸↑ 。1↑～。買↑ࡢ動作ࢆ繰ࡾ返ࠊࡋ『山目ࡢ苗箱山ࢆ突ࡁ出࡟ࡁ࡜ࡍ移動ࢭンࡀ࣮ࢧ㹍㹌

ࡅࡔ㸯列ศࠊࡋ起動ࡀ搬送ࢺッࣞࣃ࡛ࢢン࣑タイࡓࡋ終了ࡋ突出ࠊ࡜ࡿ࡞࡟状態ࡢ

 ࠋࡍࡲࡋ停Ṇ࡚ࡋ搬送ࢆࢺッࣞࣃ

 

    お作業Ｂ 搬送ࢥン࣋アୖࡢ空い࡟ࢫ࣮࣌ࢫࡓ次ࣞࣃࡢッࢆࢺ載ࡉࡔࡃ࡚ࡏいࠋ 

 

 。8↑ 8 山目ࡢ苗箱山ࢆ突ࡁ出ࠊ࡜ࡍ移動ࢭン࣮ࢧ㹍㹌࡛ࣞࣃッࡀࢺ延長ࢥン࣋アୖ࡟搬

送ࠋࡍࡲࢀࡉ 

 

［作業］延長ࢥン࣋アୖ࡟排出ࣞࣃࡓࢀࡉッ࡟ࡽࡉࢆࢺ進行方向࡬手࡛押ࠋࡍࡲࡋ 

戻ࡾ防Ṇࣇࡢッࡿࡀୖࡀࢡ఩置࡛ࡲ押ࠋࡍࡲࡅ⥆ࡋ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

      お作業Ｂ ࣞࣃッ࡛ࢺࣇࣜࢡ࣮࢛ࣇࢆࢺ持࡚ࡆୖࡕ所定ࡢ置ࡁ場࡬搬送ࡉࡔࡃいࠋ 
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13. 全停Ṇࡿࡍ現象࡜原因 
本機ࡢ運転中࡟何ࡢ࠿ࡽ異常ࢆ検知ࡓࡋ場合ࠊ機械ࡣ全停Ṇࡀ࡜ࡇࡿࡍあࠋࡍࡲࡾ 

全停Ṇࡢࡁ࡜ࡓࡋ現象ࠊࡽ࠿主࡞原因ࢆ記載ࠋࡍࡲࡋ対処方法ࡢ参考ࡉࡔࡃ࡚ࡋ࡟

いࠋ 

 

現 象 
警

告

灯 
考えࡿࢀࡽ原因 対処方法 

所定ࡀタ࣮࣮࢚࣋ࣞ

ࡎࡽࡲ఩置࡛Ṇࡢ

全停࡚ࡅ⥆ࡾ回ࠊ࡟

Ṇࠋࡓࡋ 
点

灯 

一定時間௨ࠊタ࣮起動後࣮࢚࣋ࣞ

ୖ停Ṇ信号ࡀ入࡞ࡽい場合ࠊ全停

Ṇࡿࡍ設定࡚ࡗ࡞࡟いࠋࡍࡲ 

 

ࡁ検知࡛ࡀ࣮ࢧンࢭタ࣮࣮࢚࣋ࣞ

ࢀ壊ࠊࡣࡃࡋࡶࠋࡿあ࡟い状態࡞

࡚いࡀ࡜ࡇࡿ考えࠋࡍࡲࢀࡽ 

ࢆ状態ࡅ付ྲྀࡢ࣮ࢧンࢭ.1

確認ࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ 

 

場ࡿい࡚ࢀ壊ࡀ࣮ࢧンࢭ.」

合ࡣ交換ࠋࡍࡲࡾ࡞࡜ 

苗箱山ࡀ突出ࢽࣘࡋ

ッ࡟ࢺ到着ࡶ࡚ࡋ突

出ࡀࡋ起動ࡗ࠿࡞ࡋ

 ࠋࡓ

 

到着ࡽࡤࡋࠊࡶ࡚ࡋ

ࡽࡲṆࡀࡋ出ࡾ送ࡃ

箱ࡢ㸦次ࠋࡓࡗ࠿࡞

ࡗࡼ࡟ࡋ出ࡾ送࡛ࡲ

࡚移動࡚ࡋいࡿ㸧Ѝ

全停Ṇࠋࡓࡋ 

点

灯 

送ࡾ出ࡋ起動後ࠊ一定時間௨ୖࠊ

到着ࢭンࡢࡽ࠿࣮ࢧ信号ࡀ入࡞ࡽ

い場合ࠊ全停Ṇࡿࡍ設定࡚ࡗ࡞࡟

いࠋࡍࡲ 
 
到着ࢭンࡀ࣮ࢧ検知࡛࡞ࡁい状態

ࡇࡿい࡚ࢀ壊ࠊࡣࡃࡋࡶࠋࡿあ࡟

 ࠋࡍࡲࢀࡽ考えࡀ࡜

1.押出ࢺࢫࡋッ࡟࣮ࣃ付着

ࡔࡃ࡚ࡋ除去ࢆ厚い泥ࡓࡋ

 ࠋいࡉ

 

ࡣ調節ࡉ高ࡢ棒࣮ࢧンࢭ.」

適ṇ࠿確認ࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ

㸦10-』 章参照㸧 

 

場ࡿい࡚ࢀ壊ࡀ࣮ࢧンࢭ.「

合ࡣ交換ࠋࡍࡲࡾ࡞࡜ 

非常停Ṇ࣎タンࢆ押

点 ࡓࡋ

灯 

非常停Ṇ࣎タンࡿࡼ࡟全停Ṇ命௧ 異常ࡾྲྀࢆ除い࡚࣎ࠊࡽ࠿

タンࢆ右࡟回࡚ࡋ解除ࡲࡋ

 ࠋࡍ

㸦貸章 注 貸-」 参照㸧 

ඛ行ࣞࣃッࡀࢺ延長

ࠊࡾあ࡟アୖ࣋ンࢥ

次ࣞࣃࡢッࡶ࡟ࢺ 『

山突出࡚ࡋいࠋࡿ 

 

突出ࡋ板ࡶ 『山目ࢆ

突ࡁ出ࡓࡗࡁࡋ఩置

࡛全停Ṇ࡚ࡋいࠋࡿ 

点

滅 

㹍㹌ࡀ個全࡚「࣮ࢧンࢭࢺッࣞࣃ

ࡋ㹍㹌ࡀ࣮ࢧンࢭ移動ࠊ状態࡛ࡢ

搬送ࢆࢺッࣞࣃ௨ୖࢀࡇࠊ場合ࡓ

ࡍ全停Ṇ࡚ࡋ断ุ࡜い状況࡞ࡁ࡛

 ࠋࡍࡲい࡚ࡗ࡞࡜設定ࡿ

延長ࢥン࣋アୖࣞࣃࡢッࢺ

ࡾྲྀ࡛ࢺࣇࣜࢡ࣮࢛ࣇࠊࢆ

除い࡚ࡉࡔࡃいࠋ 

 

再起動ࠊࡣ࡟自動/手動ࢫイ

ッチࢆ一ᗘ手動ࡽ࠿࡚ࡋ࡟

自動࡟入ࢀ直ࡉࡔࡃ࡚ࡋ

いࠋ 

 

途中ࡀタ࣮࣮࢚࣋ࣞ

࡛停Ṇࡓࡋ 

消

灯

ࡢ

ࡲ

 ࡲ

タࢥ足配線等ࡿࡼ࡟電圧降ୗ 

 

チ࣮࢙ンࢸンࣙࢩンࡢ張ࡾ過࡟ࡂ

 負荷࡞過大ࡿࡼ

 

本機ࡣ࡟単⊂ࢥࡢンࢭンࢺ

100別ࠊࡽ࠿ 電源ࢆ供給࡚ࡋ

 いࡉࡔࡃ

 

 ࡝࡞ン確認ࣙࢩンࢸ
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14. 警告灯ࡢㄝ明 
警告灯ࡀ点灯ࠊ点滅ࡢࡁ࡜ࡓࡋ原因࡜対処法ࡘ࡟い࡚記載ࠋࡍࡲࡋ 
 

1『-1 警告灯点灯࡜機械停Ṇ㸦全停Ṇ㸧 
 故㞀ࠊࡣࡓࡲࠊࢫ࣑検知ࡢ࣮ࢧンࢭタ࣮࣮࢚࣋ࣞ ↑1。

 Ѝ ࣮࢚࣋ࣞタ࣮ࡀ停Ṇ఩置ࢆ検知࡛࡟ࡎࡁタイࡁ࡜ࡓࡋ࣮ࣂ࣮࣒࢜ 

 

 ࠙対処法ࠚ 

 ࠋࡍࡲい࡞ࡇ࠾ࢆ修ṇ࡜確認ࡢ状態ࡅ付ྲྀ࣮ࢧンࢭ .1

 ࠋࡍࡲࡾ࡞࡜必要ࡀ交換ࠊࡣ場合ࡿい࡚ࡋ故㞀ࡀ自体࣮ࢧンࢭ .」

 

。「↑ 到着ࢭンࡢ࣮ࢧ検知ࠊࡣࡓࡲࠊࢫ࣑故㞀 

 Ѝ 苗箱山ࡀ突出ࢽࣘࡋッ࡟ࢺ到着ࡶ࡚ࡋ送ࡾ出ࡀࡋṆࡎࡽࡲタイࡓࡋ࣮ࣂ࣮࣒࢜

 い㸧࡞い࡚ࡋ起動ࡶࡋ㸦突出 ࡁ࡜

 

 ࠙対処法ࠚ 

  1. 押出ࢺࢫࡋッ࡟࣮ࣃ付着ࡓࡋ厚い泥ࢆ除去ࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ 

『-㸦10ࠋいࡉࡔࡃ࡚ࡋ確認࠿適ṇࡣ調節ࡉ高ࡢ棒࣮ࢧンࢭ .」     章参照㸧 

 ࠋࡍࡲࡾ࡞࡜必要ࡀ交換ࠊࡣ場合ࡿい࡚ࡋ故㞀ࡀ自体࣮ࢧンࢭ .「       

 

  。」↑ 非常停Ṇ࣎タンࢆ押ࡓࡋ 

 

   ࠙対処法ࠚ 

    1. ࣓インࢫイッチࢆ ４切切  ࠋいࡉࡔࡃ࡚ࡋ࡟

    「. 異常ࡾྲྀࢆ除ࠋࡍࡲࡁ 

    」. Ᏻ全ࡀ確認ࠊࡽࡓࢀࡉ非常停Ṇ࣎タンࢆ右࡟回ࡋ解除ࠋࡍࡲࡋ 

    『. ࣓インࢫイッチࢆ㹍㹌ࠊࡋ࡟自動/手動ࢫイッチࢆ一ᗘࠊ手動࠿࡚ࡋ࡝ࡶ࡟ 

 㸧ࡍࡲࡋ開始ࢆ自動運転ࡧ㸦再ࠋいࡉࡔࡃ࡚ࡋ直ࢀ入࡟自動ࡽ

 

 㸦『㸧ࡢࡑ௚ࡢ原因 

 

1『-「 警告灯点滅࡜機械停Ṇ 
 ࡕ待ࡋ出ࡾྲྀࡢࢺッࣞࣃ ↑1。  

 Ѝ ඛ行ࣞࣃࡢッࡾྲྀࡀࢺ出ࡋ待࡟ࡽࡉࠊ࡛ࡕ 『山突ࡁ出࡜ࡍ次ࡢ突出ࡋඛࣞࣃ࡟

ッࢆࢺ移動ࡎࡁ࡛ࡀ࡜ࡇࡿࡏࡉ全停Ṇࠋࡍࡲࡋ。突出ࡋ板ࡣ突出ࡋ終了ࡢ場所

࡛停Ṇ↑ 

 

 ࠙対処法ࠚ 

  延長ࢥン࣋アୖࣞࣃࡢッࡾྲྀ࡛ࢺࣇࣜࢡ࣮࢛ࣇࢆࢺ除い࡚ࡉࡔࡃいࠋ 

  再起動ࡣ࡟自動/手動ࢫイッチࢆ一ᗘࠊ手動ࡽ࠿࡚ࡋ࡟自動࡟入ࢀ直ࡉࡔࡃ࡚ࡋ

いࠋ 

 

 原因ࡢ௚ࡢࡑ ↑」。

 

1『-」 警告灯点滅ࡳࡢ㸦運転⥅⥆㸧 
  。1↑ 突出ࡋ。原点ࡣࡓࡲ終点↑ࢭン1。࣮ࢧ個目↑ࡢ検知ࠊࡣࡓࡲࠊࢫ࣑故㞀 

  Ѝ 1 個目ࡢ突出ࢭࡋンࡀ࣮ࢧ反応ࠊࡎࡏ「個目ࢭࡢンࡀ࣮ࢧ㹍㹌1ࠊࡁ࡜ࡓࡗ࡞࡟

個目ࢭンࡢ࣮ࢧ故㞀࡜認識࡚ࡋ警告灯ࢆ点滅ࠋࡍࡲࡏࡉ運転ࠋࡍࡲࡋ⥆⥅ࡣ 
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࠙対処法ࠚ 

応急的࡟ 「個目ࢭࡢン࡛࣮ࢧ運転ࡅࡔࡿࡁ࡛ࠊࡀࡍࡲࡁ࡛⥆⥅ࡣ早期࡟故㞀ࢭࡓࡋ

ンࡢ࣮ࢧ交換ࡉࡔࡃ࡚ࡗ࡞ࡇ࠾ࢆいࠋ。「個目ࢭࡢンࡀ࣮ࢧ故㞀ࠊ࡜ࡿࡍ機械破損

 ↑ࡍࡲࡾࡀ࡞ࡘ࡟

 

1. 故㞀࡚ࡋいࢭࡿンࡣ࣮ࢧ原点側࠿終点側ࢆ࠿確認ࠋࡍࡲࡋ 

ࠗ 8. 突出ࡋ停Ṇ఩置ࡢ調節 ࠘ࢆ参照ࡋ突出ࡋ停Ṇ信号ࡢタイ࣑ンࢆࢢ確認ࡲࡋ

停ࡀタ࣮࣮ࣔࡋ突出࡛࡜原点࡜終点ࠊࡏࡉ起動ࢆࡋイッチ࡛突出ࢫ手動 ࠋࡍ

Ṇࡿࡍタイ࣑ンࢆࢢ確認ࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ 

 

 1 個目ࢭࡢン࣮࡛࣮ࣔࢧタ࣮駆動ࡀ停Ṇ࡚ࡋいࠊࡤࢀ問題あࠋࢇࡏࡲࡾ 

 「 個目ࢭࡢン࡛࣮ࢧ初࣮࡚ࣔࡵタ࣮駆動ࡀ停Ṇ࡚ࡋいࡿ場合ࡢࡑࠊࡣ前㸦1個

目㸧ࢭࡢンࡀ࣮ࢧ故㞀࡚ࡋいࠋࡍࡲ 

 

࡞手ࠊ࡛ࡢࡍࡲࡾ࡞࡜動作確認ࡢ状態࡛ࡓࡋ外ࡾྲྀࢆ࣮ࣂ࢝

 ࠋいࡉࡔࡃ࡚ࡋ作業࡚ࡋう十ศ注意ࡼい࡞ࢀࡲࡇࡳ挟ࢆ࡝
 

 

  「. 故㞀ࡀ確認ࢭࡓࢀࡉンࢆ࣮ࢧ交換ࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ 

    ྲྀ付ࡅ఩置ࡢ調節ࠊࠗࡣ  8. 突出ࡋ停Ṇ఩置ࡢ調節 ࠘ࢆ参照ࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ 

 

 原因ࡢ௚ࡢࡑ ↑」。 
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15. 不具合ࡢ原因࡜対処法 
機械ࡀ全ࡃ動࡞࠿いࠋ 

機械ࡣ動い࡚いࠊࡀࡿ୙具合ࡀ発生ࡿࡍ場合ࡢ対処法ࡘ࡟い࡚記載ࠋࡍࡲࡋ 

1』-1 機械ࡀ動࡞࠿いࠋ 

考えࡿࢀࡽ原因 対処法 

電源ࢆ播種ࣛࣉンࢺ㸦播種機㸧ࡗྲྀࡽ࠿

࡚いࠋࡿ 

本機ࡢ電源ࠊࡣ建ᒇࢥࡢンࢭンྲྀࡽ࠿ࢺ

 ࠋいࡉࡔࡃ࡚ࡗ

非常停Ṇ࣎タンࡀ押࡚ࢀࡉいࠋࡿ 

㸦警告灯㸸点灯㸧 

Ᏻ全ࢆ確認࡚ࡋ非常停Ṇ࣎タンࢆ解除ࡋ

ࠊࡣࢺタ࣮ࢫ再ࡢ解除後 ࠋいࡉࡔࡃ࡚

自動/手動 ࢆ一ᗘ手動࡟戻ࡽ࠿࡚ࡋ自動

 ࠋࢇࡏࡲࡾ࡞࡟運転࡜い࡞ࡉ直ࢀ入࡟

本機内ࡾࡼ࡟ࣝࣈࣛࢺࡢ全停Ṇ࡚ࡗ࡞࡜

いࠋࡿ㸦警告灯ࡢ点灯/点滅㸧 

警告灯ࡢ点灯ࠊ点滅ࡢ有無ࢆ確認1ࠊࡋ」

章1ࠊ『章ࡢ内容ࢆ確認ࡉࡔࡃいࠋ 

タࢥ足配線等ࡿࡼ࡟電圧降ୗࡾࡼ࡟起動

 ࠋい࡞ࡁ࡛

単⊂࡛ 100㹔電源ࢆ供給ࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ延

長ࢻ࣮ࢥ使用ࡢ場合ࠊ電線ࡢ太ࡉ㸦容

量㸧ࡶ確認ࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ 

 

 

1』-「 育苗箱ࡀうࡃࡲ積重࡞ࢀࡽࡡいࠋ  

考えࡿࢀࡽ原因 対処法 

苗箱ࡢ種類࡚ࡗࢁࡑࡀい࡞いࡌྠ ࠋ種類ࡢ苗箱ࡈࢆ使用ࡉࡔࡃいࠋ 

苗箱ࡢ縁࡟土ࡀ載࡚ࡗいࠊࡣࡓࡲࠊࡿ土

 ࠋ多いࡀ量ࡢ

播種ࣛࣉンࢺ㸦播種機㸧側ࡢ㹔࣒ࢦや回

転ࡾྲྀ࡛ࢩࣛࣈ除い࡚ࡉࡔࡃいࠋ 

箱࢞イࢻ板ࡢ調節ࡀ合࡚ࡗい࡞い࣮࢚࣋ࣞ ࠋタ࣮ୗ降時࡟苗箱後端࢞ࢆイࢻ

ࡲࡋ調整࡟うࡼࡿࢀࡽ揃えࢆ箱఩置ࠊࡋ

ࠋ࣭ࡍ ࣭࣭࣭࠙ 11.箱࢞イࡢࢻ調節ࠚ参照 

箱࢞イࢻ棒ࡢ調節ࡀ合࡚ࡗい࡞い 苗箱ᕥ右఩置࢞ࢆイࠊࡋࢻ箱఩置ࢆ揃え

 ࠋࡍࡲࡋ調整࡟うࡼࡿࢀࡽ

࣭࣭࣭࣭࠙ 11.箱࢞イࡢࢻ調節ࠚ参照 

一番ୗࡢ箱࡚ࢀࡎࡅࡔいࡿ場合ࠊࡣ送ࡾ

出ࡋ停Ṇࡢタイ࣑ンࡀࢢ遅࡚ࢀいࡍࡲ 

播種ࣛࣉンࡢࢺ能力ࡀ 800 箱/時ࢆ超え࡚

い࡞い࡛ࡻࡋうࠋ࠿ 播種ࣛࣉンࡢࢺ能

力ࢆ落࡞ࡃࡓࡋ࡜い場合ࠊࡣ送ࡾ出ࡢࡋ

減㏿機能ࢆ無効ࡉࡔࡃ࡚ࡋ࡟いࠋ㸦応急処

置㸧 
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16. 保Ᏺ整備 
1買-1 作業後ࡢ手入ࢀ 
   。1↑ 機械ࢆ良ࡃ乾燥ࠊࡏࡉ泥࣭土ࢆ࡝࡞落ࡉࡔࡃ࡚ࡋ࡜いࠋ 

    ࣮ࣔタ࣮や電装部品ࡀあࠊ࡛ࡢࡍࡲࡾ水࡞ࡅ࠿ࡣい࡛ࡉࡔࡃいࠋ 

  。「↑ 電源ࡣࢻ࣮ࢥ必ࡎ抜い࡚ࡉࡔࡃいࠋ 

  。」↑ チ࣮࢙ンࠊ軸ཷࠊ摺動部ࡣ࡟注油ࡉࡔࡃ࡚ࡗ࡞ࡇ࠾ࢆいࠋ 

 

1買-「 保管 
  。1↑ 直射日ගࡀ当࡞ࡽࡓい場所ࠊ雨水ࡃ࡞ࡽ࠿࠿ࡀ࡝࡞‵気ࡢ少࡞い場所࡟保管࡚ࡋ

 ࠋいࡉࡔࡃ

  。「↑ 特ࠕࠊ࡟積ୖࡆ-突出ࢽࣘࡋッࡣࠖࢺ平坦࡛硬い床ࢥࠊンࢺ࣮ࣜࢡ面࡟࡝࡞置い࡚

保管ࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ 

 

1買-」 機械࣓ンࢼࢸンࢫ 
 

警告 
 

 

 

 

1買-」-1 ࣮࢚࣋ࣞタ࣮チ࣮࢙ンࡢ張ࡾ調節 
引張ࢸࡿࡼ࡟ࡡࡤࡾンࡘࡀ࣮ࢼࣙࢩい࡚いࠊࡀࡍࡲ稼働時間࣭運転状況ࡾࡼ࡟チ࣮࢙

ンࡀ伸ࡓࡁ࡚ࡧ場合ࠊࡣ࡟チ࣮࢙ンࡢ張ࢆࡾ調節ࠋࡍࡲࡋ 

張ࡾ調節ࡓࡗ࡞ࡇ࠾ࢆ場合1ࠊࡣ買-」-「  ࠋࡍࡲࡾ࡞࡜必要ࡶ水平調節ࠖࡢࡅ箱ཷࠕࡢ

     

。1↑ チ࣮࢙ン࢞イࢻṆࢆࡌࡡࡵ緩ࠋࡍࡲࡵ 

㸦ᕥ右ࢀࡒࢀࡑ内側チ࣮࢙ン用࡜外側チ࣮࢙ン用ࡀあࠋࡍࡲࡾ㸧 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 

 
 
 
 

内側チ࣮࢙ン用 

チ࣮࢙ン࢞イࢻṆࡌࡡࡵ 

外側チ࣮࢙ン用 

チ࣮࢙ン࢞イࢻṆࡌࡡࡵ 

電源ࢆ切ࠊࡾコンセンࢆࢺ抜いࡓ状態࡛作業し࡚くࡉࡔいࠋ 

不意࡟動ࡔࡁしࡓ場合ࠊチ࣮࢙ンやスプࣟࢣッ࡟ࢺ挟ࡿࢀࡲ危険ࡀあࠋࡍࡲࡾ 
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 ࡴ込ࡵ締ࢆࡌࡡン調節ࣙࢩンࢸࠊࡵ緩ࢆࢺッࢼࢡッࣟࡢࡌࡡン調節ࣙࢩンࢸ ↑」。

 ࠋࡍࡲࡾ࡞ࡃ強ࡀࡾ張ࡢン࣮࢙チ࡛࡜ࡇ

 
                                    

 
 
 
 
 
 
 
 
チ࣮࢙ンࡣ張ࡾ過࡞ࡂい࡛ࡉࡔࡃいࠋ 
 
張ࡾ過ࠊ࡜ࡿࡂ抵抗ࡀ大࢚ࣞࠊࡾ࡞ࡃࡁ

  ࠋࡍࡲࡾ࡞ࡃ࡞ࡁ起動࡛ࡀタ࣮࣮࣋
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

。」↑ 適ṇ࡞チ࣮࢙ン張ࡀࡾ得ࠊࡽࡓࢀࡽ調節ࣟࡢࡌࡡッࢼࢡッࠊࢺチ࣮࢙ン࢞イ

 ࠋࡍࡲࡋ固定࡚ࡵ締ࢆࡌࡡࡵṆࡢࢻ
 
 

 

 ࡌࡡン調節ࣙࢩンࢸ

ࣟッࢼࢡッࢺ 

ࡆୖࡕ持ࢆ࣮ࢼࣙࢩンࢸ

 ࡁ࡜ࡓࡗ張ࡗ引࡟程ᗘࡿ

チ࣮࢙ンࡢඛ端࡜チ࣮࢙

ン࢞イࡢ࡜ࢻ間隔࡛張ࡾ

具合ࢆ見ࠋࡍࡲ 

 
15～20mmࡼࡿ࡞࡟う調

節ࠋࡍࡲࡋ 
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1買-」-「 箱ཷࡢࡅ水平調節㸦全࡚ࡢ箱ཷ࡟ࡅ対ࡿࡍ調節㸧 

 
  箱ཷࡣࡅ機構ୖࠊ持ࡽ࠿ࡆୖࡕ積ୖࡢ࡛ࡲࡆᕤ程࠾࡟࡚࡭ࡍい࡚水平ࢆ保࡜ࡇࡘ

 ࠋいࡉࡔࡃ࡚ࡋ調節࡚ࡋ重視ࢆ水平ࡢ時ࡡ積重ࠋࢇࡏࡲࡁ࡛ࡣ
 
 ࡟ࡁ࡜ࡿい࡚ࢀࡎࡀい࡚水平࠾࡟全࡚ࡅ箱ཷࡢ㸲個ࠊࡣ調節ࡢ本章࡛ㄝ明ࠊࡓࡲ  

  対応ࡿࡍ方法ࢆ記載࡚ࡋいࠋࡍࡲ㸦࣮࢚࣋ࣞタ࣮チ࣮࢙ンࡢ張ࡾ調節ࡓࡗ࡞ࡇ࠾ࢆ

㝿ࠊ࡟࡝࡞箱ཷࡢ水平࡛ࡢࡿࢀࡎࡀ調節ࡀ必要ࡍࡲࡾ࡞࡜㸧 

 
  。1↑ 積重ࢽࣘࡡッࢺ内側࡟配置ࣛࢫࡢイࢣࣟࣉࢫࢻッࢺࣝ࣎ࢺ 」本ࢆ緩ࡍࡲࡵ  

 ࡢ箱ཷ側ࡿࡍ調節ࠋࡍࡲࡾあ࡟ࢀࡒࢀࡑᕥ右ࠊࡣࢺッࢣࣟࣉࢫࢻイࣛࢫ。      

 㸧ࠋいࡉࡔࡃ࡚ࡵ緩ࢆࢺࣝ࣎ࢺッࢣࣟࣉࢫࢻイࣛࢫ      

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

        

 

 

 

 

 

 

 ࢆン࣮࢙タ࣮チ࣮࢚࣋ࣞࡢ外側ࠊ࡜ࡿࡵ緩ࢆࢺࣝ࣎ࢺッࢣࣟࣉࢫࢻイࣛࢫ

動ࠋࡍࡲࡁ࡛ࡀ࡜ࡇࡍ࠿ 
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   。「↑ 外側࣮࢚࣋ࣞࡢタ࣮チ࣮࢙ンࠊ࡛࡜ࡇࡍࡽࡎࢆ箱ཷࡢࡅ傾ࡀࡁ変化ࠋࡍࡲࡋ 

      水平ࡿ࡞࡟఩置࡟調節ࠋࡍࡲࡋ 

      
    

   
 
 
 
     水平ࡀ確保࡛ࣛࢫࠊ࡛ࢁࡇ࡜ࡓࡁイࢣࣟࣉࢫࢻッࡢࢺṆࡾ࠿ࡗࡋࢆࡌࡡࡵ固

定ࠋࡍࡲࡋ 
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17. 動作フ࣮ࣟチ࣮ࣕࢺ 

 
 
 
 
 

電源セ−クタSW

⁁⁀

自動/手動SW

⁁⁀≋自動≌

初期起動確認開始

⁁FF≋手動≌ エ−⇿ータ手動
　　　SW

送↹出し手動
　　　SW

突出し手動
　　SW

パ−ット搬送手動
　　　SW

エ−⇿ータ
1サイク∑起動
※1サイク∑完結す↺までは
　起動ዒዓ。

送↹出しモーター
起動

突出しモーター
起動

パ−ット搬送モーター
起動
※次ポ⇞⇝ョンへ到着す↺まで
　起動ዒዓ。

エ−⇿ータ起動
　センサ

初期起動運転開始 初期起動必要なし

初期起動必要

初期起動完了

⁁⁀

エ−⇿ータ
モーター起動

積上げ満杯センサ

積上げ満杯

⁁⁀

送↹出しモーター
　　　起動

送↹出し完了
位置到着

自動運転開始

出起動

⁁⁀‚突出しモーター⁁FF‛
戻↹起動

列突出しセンサ

⁁⁀

列満杯

パ−ット搬送
モーター起動

中間位置センサ

　　突出原点位置

突出しモーター
　　起動

突出し‚出‛
センサ　　

突出しモーター
　　起動

突出し戻↹
センサ

原点確認

⁁⁀‚突出しモーター⁁FF‛

⁁⁀‚パ−ット搬送
　　モーター⁁FF‛

中間位置へ移動

‚送↹出しモーター⁁FF‛

中間位置到着

中間位置
到着確認

搬送完了位置へ
移動

搬送完了
位置センサ

⁁⁀‚パ−ット搬送
　　モーター⁁FF‛

搬送完了
位置到着

中間位置
センサ⁁⁀

パ−ット取出し

スタ࣮ࢺ 

センサ 

満了センサ 
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18. 電気回路図 
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19. 制御盤 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

№

㻝

㻞

㻟

㻠

㻡

㻢

㻣

㻤

㻥

㻝㻜

㻝㻝

㻝㻞

㻝㻟

㻝㻠

㻝㻡

手動䠄エレベ䞊タ䞉送り出し䞉搬送䠅スイッチ

手動䠄突出し出䞉戻り䠅スイッチ

非常停止䝷ン䝥スイッチ

䝸レ䞊

電源䝷ン䝥

電源スイッチ

自動㻛手動スイッチ

イン䝞䞊タ䞊

䝸レ䞊

䝸レ䞊

PLC

PLC増設ユニット

䝤レ䞊カ䞊

䝟ワ䞊䝸レ䞊

䝟ワ䞊サ䝥䝷イ

品名
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20. 専用ࣞࣃッࡢࢺ準備 

木製ࣞࣃッࢺ㸦巾 1300ェ奥行 1350ェ高ࡉ 130㸧ࢸࢫ࡟ンࣞࡾྲྀࢆ࣮ࣝࣞࢫ付ࡓࡅ専用

 ࠋࡍࡲࡾ࡞࡜必要ࡀࢺッࣞࣃࡢ

ୗ記ࢆ参考ࡈ࡟準備࠾ࢆ願いいࠋࡍࡲࡋࡓ 

 

 ࠋいࡉࡔࡃ客様↑࡛御用意࠾。現地ࡣࢺッࣞࣃ木製ࡢࢫ࣮࣋ 0-1」
 

௨ୗࡢ参考ᅗ࡟࡜ࡶࢆ木製ࣞࣃッࢆࢺ御用意願いࠋࡍࡲ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

   参考寸法やࡢࡑ௚ࡢ寸法ࡣ出芽器࣓࣮ࡢ࣮࢝推奨寸法ࢆ࡝࡞参照ࡉࡔࡃいࠋ 

    

 

 ࠋいࡉࡔࡃ御注文ࢆ࣮ࣝࣞࢺッࣞࣃ 」-0」

品番 / 品ྡ 㸸 「0」1貸-」「買「0 / ࣞࣃッ࣮ࣝࣞࢺ 
ࢺッࣞࣃ 1枚あࣞࣃࡾࡓッ࣮ࣝࣞࢺ 買本 必要ࠋࡍࡲࡾ࡞࡜ 

 

 

「0-」 皿木ࢆࡌࡡ御用意ࡉࡔࡃいࠋ 
 ࠋࡍࡲࡋ使用࡟ࡢࡿࡍ固定࡟ࢺッࣞࣃ木製ࢆ࣮ࣝࣞࢺッࣞࣃ

   
市販ࡢ皿木ࡈࢆࡌࡡ使用ࡢ場合 

 ࠋいࡉࡔࡃ御用意ࢆ 3.8ェ20 ࡣࡓࡲ 㸸 4.1ェ20ࢬイࢧ   
 
  当社࡬注文ࡢ場合 

   品番 / 品ྡ 㸸 01115-00420 / 十字穴付タッࣆン皿ネࢪ 
 
࣮ࣝࣞࢺッࣞࣃ   1 本あࡾࡓ 皿木ࡌࡡ 5 本必要ࠋࡍࡲࡾ࡞࡜ 

ࢺッࣞࣃ )   1 枚あࡾࡓ 皿木ࡌࡡ 30 本必要ࠋࡍࡲࡾ࡞࡜) 
 

 

 ࠋいࡉࡔࡃ࡚ࡅ付ࡾྲྀࢆ࣮ࣝࣞࢺッࣞࣃ࡟ࢺッࣞࣃ 』-0」
ྲྀ付఩置ࡣ次頁ࣞࣃࠕࡢッྲྀ࣮ࣝࣞࢺ付఩置(寸法)ࠖࢆ参照ࡉࡔࡃいࠋ 

 
 

巾  ＝ 1300mm 

奥行＝ 1350mm 

高130  ＝ࡉmm  



 

- 43 - 

 付఩置㸦寸法㸧ྲྀ࣮ࣝࣞࢺッࣞࣃ 
 

 
 
 
 
 
    寸法値 325 ࡀ苗箱ࡢ中心఩置ࠋࡍࡲࡾ࡞࡜ 

    寸法値 255 ࡣ参考寸法࡛ࡈࠋࡍ使用ࡢ苗箱形状ࡾࡼ࡟決定ࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ 

 
 
  

 

 

 

 

 

 

 

 

 ࣮ࣝࣞࢺッࣞࣃ
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 場合ࡿࡍ使用ࢆࢺッࣞࣃࡿ࡞異࡜ࢬイࢧン↑推奨ࣙࢩࣉ࢜。 『-0」
  ձ 旧ࣔ８５９ ࣝࢹ-貸1』 ࢧࡌྠ࡜イࢬ㸦1」』0ェ1」』0㸧ࣞࣃࡢッࡈࢆࢺ使用ࡿࢀࡉ場合 

 ࡔࡃ࡚ࡗ࡞ࡇ࠾ࢆ調節ࡢ停Ṇ఩置ࢺッࣞࣃࠊࡋ参照ࢆ࣮ࠖࢧンࢭࢺッࣞࣃ 買-10ࠕ

 ࠋいࡉ

 

 ղ市販ࡢ木製ࣞࣃッ࡛ࢺ 1」00ェ1」00  場合ࡿࢀࡉ使用ࡈࢆ

  1」00mm用ࣞࣃࡢッࡢ࣮ࣝࣞࢺ௚ࣞࣃࠊ࡟ッ࢞ࢺイࡢࢻ఩置ࢆ変更ࡢࡵࡓࡿࡍ部品㸦ࣃ

ࣞッ࢞ࢺイྲྀࢻ付板。1」00↑㸧ࡀ必要ࠋࡍࡲࡾ࡞࡜ 

 

 品番 / 品ྡ 㸸 「0」1貸-」」買貸0 / ࣞࣃッ00「1□。࣮ࣝࣞࢺ 用↑ 

品番 / 品ྡ 㸸 「0」1貸-」」買買0 / ࣞࣃッ࢞ࢺイྲྀࢻ付板。1」00↑ 
 

 
  注意㸧市販ࣞࣃࡢッࢺ全࡚࡟対応࡛ࡣ࡛ࡢࡶࡿࡁあࣞࣃࠋࢇࡏࡲࡾッࡢࢺ厚ࡳ寸法や

底面ࡢ形状ࡈࡣ࡚ࡗࡼ࡟使用࡛࡞ࡁいࡀࡢࡶあࠋࡍࡲࡾ 
 
  

    交換ࡢ付板ྲྀࢻイ࢞ࢺッࣞࣃ   

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

 

  手㡰 1. Ṇࡌࡡࡵ㸿ࢆ緩࢞ࠊࡵイࡾྲྀࢆ࣮࣮ࣛࣟࢻ外ࠋࡍࡲࡋ 

  手㡰 2. Ṇࡌࡡࡵ㹀ࢆ緩ࣞࣃࠊࡵッ࢞ࢺイྲྀࢻ付板ࡾྲྀࢆ外ࠋࡍࡲࡋ 

  手㡰  㹀㸧ࡌࡡࡵ㸦Ṇࠋࡍࡲࡅ付ࡾྲྀࢆ付板(1300)ྲྀࢻイ࢞ࢺッࣞࣃ .3

  手㡰  㸧ࡵ㸿 仮Ṇࡌࡡࡵ㸦Ṇࠋࡍࡲࡅ付ࡾྲྀ࡚ࡋୗ反転ୖࢆ࣮࣮ࣛࣟࢻイ࢞ .4

  手㡰  ࠋࡍࡲい࡞ࡇ࠾ࢆ఩置調節ࡢ࣮࣮ࣛࣟࢻイ࡚࢞ࡏ合わ࡟ࢺッࣞࣃ .5

      Ṇࡌࡡࡵ㸿࡛ࡾ࠿ࡗࡋ固定ࠋࡍࡲࡋ 

 

 ࢻイ࢞ࢺッࣞࣃ

ྲྀ付板(1300) 

 ࢻイ࢞ࢺッࣞࣃ

ྲྀ付板 

ࡋୗ反転ୖࡣ࣮࣮ࣛࣟࢻイ࢞

 ࡍࡲࡅ付ࡾྲྀ࡚

Ṇࡌࡡࡵ㸿 

2 本 

Ṇࡌࡡࡵ㹀 

4 本 

Ṇࡌࡡࡵ㹀 

4 本 

Ṇࡌࡡࡵ㸿 

2 本 
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